Szezegdlowa specyfikacia techniczna

Siezepofowa Specyfikacja Techniczna D-02.00.00
Roboty ziemmne
1.WSTEP

1.1, Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robat

Iwigzanych 2 wykonaniem robdt Zemnych IV Kasy grunty D-02.00.50.01

1.2. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem

robdt Ziemnych | moga poshiryd jako dokument przetargowy przy Zlecaniy i realizowaniu robot wymienionych

w punkcie 1.1.

1_; Ckreslenia podstawowe

Grunt budowdany - czes¢ skotupy Ziemskiej wspdidziatajaca z obiektem budowlanym stanowiaca jego slement lub
shugca jako tworzywo do wykonywania z niego budowli ziemnych.

Masyp budowlany - grunt powstaly wskutek kontrolowanego procesu technicznego np. w budowlach Ziemnych

2, MATERIALY

2.1. Materialy potrzebne do wykonania robét ziemnych
a/ grunt plasek Srednioziamnisty,

b/ grunty ilaste,

2.2 Wymagania

Materialy z poz 2.1 powinny speiniac | postanowienia odpowiednich norm polskich - na gbme warstwy, do glebokosci
1,2m ponizej niwelety albo pod nawierzchnie lub warstwg odcinajacy -wiry, pospolki pospéiki gliniaste | piask |grube
ﬁradnbe i drobne-piaski pylaste i gliniaste i pyly plaszczyste oraz gliny o granicy plynnoéd 35%, Je2eli sa zabezpieczone
od géry warstwa gruntu stabilizowanego grubosd nie mnieiszej niz 15cm.

3.5PRZET

3.1, Roboly zwigzan2 z wykonaniem podbudowy nalezy wykonywad i zageszcrad mechaniczitie z
wykotzystaniem hastepujacego sprzetu :

al spycharka min 55 KW b/ réwniarka

min 74 KW

cf walec statyezny ciezki df walec

wibracyjny

ef samochbd sarnowytadowezy 5-10T

i/ zestaw niskopodwozZiowy

gf narzedzia recrne §
hf koparki przedsiebiermna o pojemnoéci tyzki od 1,20m

4 TRANSPORT

4.1. Transport sprzetu powinien adbywac sig za pomocy zestawu niskopodwoziowego,

4.2 Wymagania podstawowe przy transporcie gruntu

al Transpart gruntu powinien by¢ tak zorganizowany , aby nie byl hamowany dow6z materiatbw

przeznacZonych na budowe.

bf Transpart gruntu przy wykopach powinien odbywa¢ sig poza prawdopodobnym kiinem odiamu

gruntu = B/4+£/2 gdzie £ -kl tarcia wewnslrznego tla pisku Srednicziarnistego = 35°

of Wybdr fransportu grunfu powinien by dostosowany do objgtosci mas ziemnych .odlegioSci transportu szybkosci
i pojermnogc Srodkdw transportowych, uksziatowania terenu

df érodki transportowe pod zaladunek gruntu powinny byd ustawione w odleglodcl mie mnleszef nix 2 Om od skarpy.

5.WYKONANIE ROBOT

51 wydﬂhywama gruntu koparkami.
Do cdspajania | ladowania gruntu na Srodki transportowe w czasle wykonywania wykopdw rowdw formowania skarp lub
zaladunky gruntu z haldy moga byé stosowane koparki o pracy cyMiczne] lub ciagle] Jedno lub wieloczerpakowa
przedsiebierne lub podsiebieme o zdolnoSci przerobowej dostosowane] do istotne] potrzeby i wyposaZenia placu
budowy.
Koparki lyzkowe podsiebierne do wydobywania gruntu ponizej poziomu ich ustawisnia tyzke 6 poj.0.6m*
zaleca sie do stosowania do urobku gruntu cigzkich spoistych, 0,8m’ w gruntach lekkich sypkich , a 1.20m’ do zatadunku
lub przefadunku materialow sypkich i gruntow pobieranych z haldy. W zaleznosci nd urgnnlzmﬁ robdt wykonywanie
robét ziemnych za pomoca koparek moze byé dokonywane:
-metoda czolowa w calyrn przekroju poprzecznym wykopu , moze byé stnsowannwphshd‘unmhyt glebokich
wykopach ,oraz prZy Kopaniu rawdw
-metoda boczna stosowana na stokach polegajaca gidwnie na wydobywaniu gruntéw z nizszych pozioméw gruntu i
poprzecznym hransporcie urobku gruntu na odpowiednie fragmenty nasypbw. Koparka powinna byd tak ustawiona |
obslugiwana , aby byla zapewniona Jej stabilno$¢. Zabezpieczenie koparki przed zsunigciem sig moze byé dokonywane
przez stosowanie podkladéw. Jakiekolwiek nadwieszki | podkopy gruntu pod stanowiskiem koparki s niedopyszezaine.
5.2 Urabianle | przemieszczanio gruntu spycharkami
1 .Do odspajania , wydobywania i przemieszczania gruntéw na niewielkie odleglosci moga byé stosowane spychark
gasienicowe lub kolowe o sterawaniy liniowym z silnika lub o sterowaniu hydraulicznym.
2 Spycharki moga byé stosowane do oczyszezania placu budowy zbierania | zwalowania ziemi roglinnej. wykonywania



Sezezegdlowa specyfikacio techniczng

afytkich wykopdv oraz transparty { whudowarnia grumtdw plantowania terenu oraz zasypywania wykopdw | rovwdw.
3.Zaleca sig stosowanie spycharek z lemieszem ruchomym przede wsZystkim do urabiania gruntu z
réwnocZesnym przemieszczaniem go na miejsce nasypu lub odkladu.
4.W przypadku wykonywania robdt Ziermnych spycharkd naleZy przestrzegad nastepujgeych zasad:
-praca spycharki pod gore powinna byt wykonywana przy pochyleniu mniejszym niz 25% a w dét przy pochyleniu nie
wigkszym niz 35%
-zabrania sig pracy spycharek pizy pochyleniu poprzecanym spycharki wiekszym niz 30%
~w czasie pracy spycharki zabrania si¢ dokonywania napraw lub regulacji mechanizméw sprawdzania stanu lemiesza,
stawiania na ramie przy lemieszu , wehodzenia | wychodzenia ze spycharid,
-rle nalegy wykonywal robét Ziemnych spycharks w gruntach glinlastych podczas opadéw atmasferyeznych.

5.3 Wykonywanhie wykopow
1.Metoda wykonywania wykopbw powinna by¢ dobrana odpowiednio do wielkosci robét, glebokosci wykopu,
Uksztaltowania terenu rodzaju grunty oraz stosowanego sprzety mechanicznege
2 Wykonywanie wykopu powinno postepowad w kierunku podnoszenia sie niwelety.
3.Przy wykonywaniu wykopdw urzadzeniami zmechanizowanymi naley;
-wyznaczyt w terenie strefe niebezpieczng dostosowang do urywanege sprzetu do wykonania wykopu
-dostosowad glebokodé odspajanej jednoczednie warstwy gruntu i nachylenie skarpy Wykopu do rodzaju gruntu oraz
pionowego zasiegu wysiegnika koparki,
-wykonywat pobleranie urobku gruntu warstwami nie dopuszczajac do powstawania nigréwnoéc
- dokonywac takiego rozstawu pracujacego sprzetu |, aby nie zachodzita mozliwosé ich wzajemnego uszkodzenia
-wytadowanie urobku z fyzki koparki nad skrzynig érodka transportu powinno nastapié dopiero po zatrzymaniu ruchu
obrotowego koparki. Wiladowanie urobku powinno byé dokonywane nad dnem Srodka transppriowego na wyspkosci nie
wigksze] niz 50cm w przypadku ladowania materialdw sypkich 25cm w przypadku tadowania materialéw kamiennych.
-ruch pojazddw transportowych | maszyn stosowanych przy wykonywaniu wykopéw powinien odbywad sig poiza
prawdopodobnym klinem odtamu.
Przy zmechanizowanym wykonywaniu robot Ziemnych nalezy pozostawié warstwe gruntu ponad zaloXong rzedng
wykopu o grubcéci co najmniej: przy pracy spycharki -15cm , przy pracy koparkami jednonaczyniowymi - 20cm. Nie
wybrang warstwe gruntu nalezy usungé bezpofrednio przed wykonaniem warstwy cdsaczajgcej.
5.4 Zageszczanie gruntdw.
- kaXda warstwa gruntu w nasypach i wykopach powinna by¢ Zageszczona recznie lub mechanicznie poprzez
walowanie wibrowanie lub ubijanie,
- grubo$é warshwy zageszczonego gruntu nie powinna byé wigksza ni:
al 15cm przy ZageszcZaniu recznym
b/ 20 ¢ przy Zageszczaniu walcami
cf 40 cm przy zageszczaniu walcami okotkowanymi wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi,
- wilgotno&é gruntu podczas jego zageszczania powinha byé zblizona do wilgotnosci optymalnej ktdra wynost:
af10% dla piaskéw
b/12% dla piaskdw gliniastych i glin plaszczystych
¢/13% dia glin
d/19% dia itdw glin cigtkich, pyldw | lesstw
- zageszczanie warstwy grunty powinno by dokonywane sZybko aby nie spowodowaé nadmiernego przesuszenia
gruntu lub jego nawilgocenia
- sprzet nale?y dostosowywaé dia kazdej partii zageszczanego gruntu w celu optymalizacji pracy sprzetu
- zageszczanie skarp moz2e byé dokonywane jeeli szeroko$¢ ukladanej na sharpie warstwy gruntu jest wigksza od
wymaganej grubosci warstwy,

Rodzaj Sprzetu Rodzaj gruntu /Piasek/
grubost warstwy zageszczanej |orientacyjna liczba przejs¢ po sladach
Ubijaki spalinowe 0,15-0,35 3-4
Walce statyczne gladkie 0,15-0,25 4-5
Walce wibracyjne gtadkie 0,2-0,5 24
Walce oguminne 020,25 B-8
Spycharki gasiennicowe 0,150,256 10-15 .

- grubosd zageszeranych warstw | icrba pr2efsd spraely iy zagesaczaniu grunty walcar nalely pamietad o
zachowaniu co najmniej 50 cm odleglosci przy przejezdzie walca od krawedzi nasypu.
5.5. Odkiady gruntéw.

w przypadki koniecinoscl wykonama odiaddw Ziemnyclt powinny byé ong wykonane w postaci nasypdw o pochiyleniu
skarp 1:1,5 i o wysokodci do 1,5m i ze spadkiem 2-5% od sirony wykopu, odlegiodé podnéZa skarpy odkladu ziemnego
od gﬂma; krawedzi wykopu powinna wynosic co najmniej podwbjnag jego glebokosE jednak nie mniej niz 3,0m w gruntach
preepuszcealnyeh § 5,0m w gruntach meprzepuszezalinych

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1.Kontroli jakoéci robdt powinien dokonywaé inspektor nadzoru z ramienia inwestora W zakres kontroli jakosci

wykonywania robét zwigzanych z wykonaniem robét ziemnych wehodzg:
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a/ sprawdzenie sZerokoSci kerpusu Ziemnego, ktéra nie moZe sie réznié od szerokoscl projektowans] o wiece] niz

+10cm,

b/ sprawdzenie szerokosci dna rowdw, ktéra nie moze sie réznié od szerokosci projektowans] o wigcej niz £5cm,

;.F apr;:dmhia rzednych korony korpusu ziemnego, ktbre nie moga sie réinic od rzednych projektowych o wiecej niz -
e hulr +1em,

df sprawdzenie pochylenia skarp, kibre nie moe sie réZni¢ od pochylenia projektowanego o wiecej niz 10% wartodci

pochylenia wyrazonego tangensem kata,

el sprawdzenie réwnosci korpusu korohy, nieréwnodci mietzone lata 3-metrows, nie moga przekraczad 3cm,

ff sprawdzenie réwnosci skarp, nierdwnoscl mierzone lata 3-metrowa, nie moga przekraczad +10cm,

g/ sprawdzenie podiuZnego korony korpusu lub dna rowu, spadek podkirny korpusu Zlemnego fub dna rowu,

sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzednych wysokosciowych, nie moze dawaé ré2nic, w stosunku do rzednych

projektowanych, wiekszych niz ~3cm lub +1cm,

hf wskafnik zageszczenia gruntu okrelony zgodnie z BN-T7/8931-12[7] powinien byé zgodny z zaloZonym dla

odpowiedniej kategorii ruchu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.0bmiaru robét nalezy wykonywaé zgodnie z jednostkami obmiaru w &lepym kosztorysie zgodnie z przedmiarem

robét w przypadku robét ziemnych jest to 1m”.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Odbioru robot naleXy dokonaé komisyjnie z uwzglednieniem pkt 6

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami inspektora nadzoru, jezeli
wsZystkie pomiary | badania z zachowaniem tolerancji wg punkiu & daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1 .Podstawe platnoéci stanowig jednnsﬂd wyszczegblnione w Slepym kosztorysie
W przypadky robdt ziemp S;rm jest nia 1m°.
9.2. Cena wykonania 1m” wykopéw w gruntach |-V kategorii obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowaweze,
- oznakowanie robdt,
- wykonanie wykopow z transportem urobku na nasyp lub odidad, obejmujace: odspojenie, przemieszczenis,
zai'a:iurrek. przewiezienie | wyladunek,
odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
- przeprowadZenia pomiardw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne|
razplantowanie urabky na odkladzie,
wykenanie a nastgpnie rozebranie drbg dojazdowych,
rekultywacie terenu,
. PRZEPISY ZWIAZANE
PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslania. Symbole. Podzial i opis gruntéw
PN-B-04481 Grunly budowlane. Badanis pribek gruptow
PN-B-04493 Grunly budowlane. Oznaczenie kapilarmosci biernaj.
PN-5-02205 Drogi samochodows. Roboly ziemne. Wymagania | badania.
BN-84/8931-02 Drogi samochodowe. OznacZenie wskaZnika piaskowego.
BN-84/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modulu odksztafcenia nawierzchni podatnych i podioZa przez
obgigzenie phia
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskatnika zageszczenia gruntu
"Drogowe roboty ziemne”™ - Stanistaw Datka | Stanislaw Lenczewski
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