Szezegcdowe specyfikacie techniczne

Szezegdtowa Specyfikacja Techniczna D-06-03-01
Scinanie i uzupelnienie poboczy
1. WSTEP

1.1. Przedmiotem niniejsze) szczegdlowej specyfikac) technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
Zwigzanych ze scinaniemn | uzupelnianiem pobocZy gruntowych materiatem kamiennym
1.2. Ustalenia zawarte w niniejsze) specyfikac)i dotyczg zasad prowadzenia robdt zwiazanych ze Scinaniem zawyzonych
poboczy | uzupeinianiem zanizonych poboczy,
1.3. Okretienia podstawowe
1.3.1. Pobocze gruntowe - czesé korony drogl przeznaczona do chwilowego zatrzymania sig pojazddw, umieszczenia
urzadzen bezpieczenstwa ruchu | wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca jednoczeSnie do bocznego oparcia
konstrukeji nawierzchni.
1.3.2. Odkiad - miejsce skiadowania gruntu pozyskanego w czasie scinania poboczy
1.3.3. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania uzupefnienia poboczy poloZone poza pasem drogowym.
1.3.4, Pozostale okredlenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanym; w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogdine” pkt 1.4,
1.2 Ogdlne wymagania dotyczace robdt

Ogdinie wymagania dotyczace robdt podano w OST O-M-00.00 00 .\Wymagania ogdine” pkt 1.5,

2. MATERIALY

2.1, Ogdine wymagania dotyczace materiaiow

Ogéine wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania | skladowania, podano w OST D-M-00.00.00
Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiakiw

Rodzaje materiaiow stosowanych do uzupeinienia poboczy podano w OST D-05.01.00 Nawierzchnie
gruntowe® | 0-05.01.01 _Nawierzchnia gruntowa naturalna”. Zalecane zastosowanie kruszywa famanego niesortowanego
0-32 lub rumoszu kamiennego.

3. SPRZET

3.1 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogélne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogéine” pkt 3.
3.2 Sprzet do Scinania | uzupelniania poboczy
Wykonawea przystepujacy do wykonania robgt okredlonych w niniejsze] OST powinien wykazac sie
moﬁmﬁuq korzystania z nastepujgcego sprzeti;
zrywarek, kultywatordw lub bron talerzowych,
- rowmarek z transporterem {$cinaria poboczy),
- réwniarek do profilowamnia,
- ladowarek czofowych,
- walchw,
- plytowych zaggszczarek wibracyjnych,
- przewoznych zbiornikdw na wode.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogdine” pkt 4.
42 Transport materiatow

Przy wykonywaniu robdt okreslonych w niniejszej OST, moina korzystac z dowolnych Srodkdw transportowych
przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogélne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 5.
5.2 Scinanie poboczy

Scinanie poboczy moze by wykonywane recznie, za pomoca fopat lub sprzetem mechanicznym wg pkt 3.2.

Scinanie poboczy nalezy przeprowadzi¢ od krawedzi pobocza do krawedzi nawierzchni, 2godnie z zalozonym w
dokumentacji projektowe] spadkiem poprzecznym.

Nadmiar gruntu uzyskanego podezas Scinania poboczy naledy wywieZé na odkiad. Miejsce odkiadu nalezy
uzgodni¢ z Inzynierem.

Grunt pozostaly w poboczu nalezy spulchnié na gigbokosé od 5 do 10 cm, doprowadzi¢ do wilgotnosci
optymalnej poprzez dodanie wody | zagescit.

Wskaznik zageszczenia okreslony zgodnie 2 BN-77/8931-12 [3], powinien wynosié co najmniej 0,98
maksymalnego zageszczenia, wedlug normainej metody Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1]
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53 Uzupeinianie poboczy
W przypadku wystepowania ubytktw (watebien) | Zanizenia w poboczach nalezy je uzupelnit materialem o
whasciwosciach podobnych do materiatu, z kidrego zostaly pobocza wykonahe.

Migjsce, w ktdrym wykonywane bedzie uzupetnienie, nalezy spulchni¢ na glebokosé od 2 do 3 cm, doprowadzié

do wilgotnogci optymalne), a nastepnie wozyé w mim warstwe materiatu uzupelniajacego w postaci mieszanek
optymainych okreionych w OST 0-05.01.01 ,Nawierzchnia grunfowa naturaina”. Wilgotnos¢ optymaing | maksymalng
gestosc sZkieletu gruntowego mieszanek nalezy okresli¢ laboratoryjnie, zgodnie z PN-B-04481 [1)

Zageszczenie ulorone] warstwy materialu uzupelniajacego nalezy prowadzié od krawedzi poboczy w kisrunku
krawedzi nawierzchni. Rodraj spreety do Zageszczania mus! byd Zaakceplowany praez ingyniera. Zageszczana
powierzchnia powinna byé rowna, posiadac spadek poprzeczny zgodny 2 Zalozonym w dokumentac) projektowe)j, oraz
nie posiadac $ladow po przejsciu walcdw lub zageszczarek

Wiskatnik zageszrzema wykonany wediug BN-T7/8931-12 [3) powinien wynosic £o najmnig] 0,98
maksymalnege zageszczenia wedlug normalnej préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1].

6. KONTROLA JAKOSC) ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robdt
Cgoine zasady kontroli jakosci robét podano w OST D-M-00.00.00 Wymagania cgélne” pkt 6.
6.2 Badania przed przystapieniem do robdt
Przed przystapieniem do robot Wykonawca przeprowadzi badania gruntdw proponowanych do uzupelnienia
poboczy araz opracuje optymalny skiad mieszanki wedtug OST D-05.01.00 \Nawerzchnie gruntowe”, OST D-05.01.01
Nawierzchnia gruntowa naturaina”,
6.3, Badania w cZasie robat
Czestotliwosc oraz zakres badan | pomiardw w cZasie prowadzenia robot podano w tablicy 1.
Tablica 1. Czestotliwost oraz zakres badan i pomiardw

Czestotiwosé badan
Lp Wyszczegdinienie badan Minimalna liczba badan na dzienne| dzialce robocze|
1 | Uziarnieme mieszanki uzupeiniajace] 2 probki
2 | Wilgotno&é optymalna mieszanki uzupelniajacej 2 prébki
T3 | Wilgotno$é optymalna gruntu w Scietym poboczu 2 probki B
il e T .

6.4 Pomiar cech geometrycznych scinanych lub uzupeinianych paboczy
Czestotliwosc oraz zakres pomiardw po zakonczeniu robdt podano w tablicy 2
_Tablica 2. Czestotiiwost oraz zakres pomiardw Scinanyeh Jub uzupetnianych poboczy

Lp. Wyszezegblnienie Minimalna czestotliwoé pomiaraw
1 Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m
2 | Réwnos¢ podiuzna 0 50 m
Réwnose poprzeczna | L )

6.4.1. Spadki poprzeczne poboczy

Spadki poprzeczne poboczy powinny bye zgodne z dokumentacya projektowa, Z tolerangia + 1%.
6.4.2. Rownosc poboczy

Nierdwnosci podiurne i poprzeczne naleézy mierzyd latg 4-metrowa wg BN-68/8931-04 [2]. Maksymalny
przeswit pod laty nie moge przekraczaé 15 mm

7. OBMIAR ROBOT

7. 1. Ogdine zasady obmians robdt

Ogoélne zasady obmiary robdt podano w OST D-M-00 00 .00 Wymagania ogdlne” pkt 7
7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest mi” metr kwadralowy) wykonanych rabét na poboczach,

8. ODBIOR ROBOT

Ogdblng zasady cdbiory robot podano w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogdine” pkt B.
Roboty uznaje sie za wykeonane zgodnie z dokumentacjg projekiowa, S8T i wymaganiami InZyniera, jezelj
wszystkie pomiary | badania z zachowaniem tolerancii wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

21 Ogslne ustalenia dotyczace podstawy platnoscl
Ogéine ustalenia dotyezgce podstawy platnos$o podana w OST D-M-00.00.00 ;Wymagania ogdine” pkt 8.

L% ]
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92 Cena jednostki obmiar
Cena wykonania 1 m* robdt obejrmuje:
- prace pomiarowe | przygotowawcze,
- pznakowanie robét,
- Sciecie poboczy | Zageszczenie podioza,
- odwiezienie gruntu na odkiad,
- dostarczenie materiaiu Uzupetniajacego,
- rozlozenie matenatu,
- zageszczenie poboczy,
- przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacii technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania labaratoryjne ) _
2. BMN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografern i fata



