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1 WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna - Wymagania Ogodlne, odnosi si¢ do wymagan wspélnych, dla
wszystkich wymagan technicznych, dotyczacych wykonania i odbioru robot, ktére zostana
wykonane w ramach zadania: ,,Budowa Sieci wodociagowej z przylaczami w miejscowosci
Byszoéw, Rogacz wraz z wlaczeniem z miejscowosci Janowice gmina Samborzec do
miejscowosci Byszow gmina Klimontow”.

1.2 Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja Techniczna jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robét objetych specyfikacji

Wymagania ogdlne nalezy rozumie¢ i stosowaé w powigzaniu z nizej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi:

I Wymagania ogoélne
] Roboty ziemne
Il Wodociag

1.4 Okreslenia podstawowe

Uzyte w specyfikacji 1 wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco:

Dziennik Budowy - urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i
okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokonywanych odbioréw
robot, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej, migdzy Inwestorem,
Wykonawca i Projektantem.

Inspektor Nadzoru — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za
nadzorowanie robot.

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do kierowania
Robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji robot.

Ksiega Obmiaru — akceptowany przez Inspektora Nadzoru zeszyt z ponumerowanymi stronami,
shuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robdot. Wpisy w ksigedze
obmiaru podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.

Laboratorium — laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do
prowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z ocena jakos$ci materialow i robot.

Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonywania robodt, zgodnie z Dokumentacja
Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.
Pas drogowy — wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczenia w

nim drogi i zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze réwniez
obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chroniacych ludzi i
srodowisko przed ucigzliwos$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.

Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych robot z dopuszczalnymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony, z przecigtnymi tolerancjami,




przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robét budowlanych.

Polecenia Inspektora Nadzoru — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy rob6t w formie
pisemnej, dotyczacej sposobu realizacji robot lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem
budowy.

Projektant — uprawniona osoba fizyczna lub prawna, bedaca autorem Dokumentacji Projektowe;.
Przetargowa dokumentacja projektowa — cz¢$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje
lokalizacje, charakterystyke 1 wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

Przedmiar Robét — wykaz robot, z podaniem ilosci, w kolejno$ci technologicznej ich wykonania.
Teren robot — teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robdt oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace cz¢$¢ terenu budowy.

1.5 Ogélne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca rob6t odpowiedzialny jest za jakos¢ wykonanych robét, bezpieczenstwo wszelkich
czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, specyfikacja Techniczna, postanowieniami umowy i poleceniami Inspektora
Nadzoru.

1.6 Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w warunkach Kontraktowych przekaze Wykonawcy Teren
Budowy wraz z wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,
lokalizacje 1 wspotrzedne punktéw pomiarowych oraz reperéw, Dziennik Budowy, Ksiege
Obmiaru, Dokumentacje Projektowa i Specyfikacj¢ Techniczna.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno§¢ za ochrong przekazanych mu punktoéw
pomiarowych do chwili koncowego odbioru robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne, Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.7 Dokumentacja Projektowa i Powykonawcza

Dokumentacja Projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegdlowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podzial na dokumentacje
projektowa:

Zamawiajqcego tj.:

Przetargowa dokumentacja projektowa - rysunki pozwalajace na okre$lenie lokalizacji, zakresu i
charakteru robdt, Dokumentacje Projektowa, ktora zostanie przekazana Wykonawcy po
przyznaniu kontraktu.

Wykonawcy tj.:
dokumentacji do opracowania przez Wykonawce, w tym:

% Projekt organizacji budowy,

x  Program Zapewnienia Jakosci (PZJ),

x  Dokumentacje powykonawcza, w tym dokumentacj¢ geodezyjno — wykonawcza dla
zrealizowanych rob6t - umozliwiajaca naniesieniec zmian na mape zasadnicza i w
stosowanych ewidencjach zgodnie z obowiazujacymi przepisami,

% Projekt organizacji ruchu dla rob6t w pasie drogowym uzgodniony z zainteresowanymi
instytucjami wedhug obowiazujacych procedur wraz z uzyskaniem stosownych pozwolen
i zezwolen na zajgcie pasa drogowego, instrukcje obstugi i eksploatacji stacji uzdatniania
wody.

Koszty ww. opracowanych przez Wykonawce dokumentacji, Wykonawca uwzgledni w cenach
jednostkowych rob6t.

1.8 Zgodnos¢ robét 2z Dokumentacja Projektowa i



Specyfikacjg Techniczng

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne i wszystkie dodatkowe dokumenty
przekazane Wykonawcy przez Zamawiajacego, stanowia czg$¢ kontraktu a wymagania
wyszczegolnione w choéby jednym z nich sa obowiazujace, tak jakby zawarte byly w calej
dokumentacji.
W przypadku rozbieznos$ci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowiazuje nastepujaca
kolejnos¢ ich waznosci:

% Specyfikacja Techniczna

x  Dokumentacja Projektowa
Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledow lub opuszczen w Dokumentach Kontraktowych a
o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktdry dokona
odpowiednich zmian lub poprawek.
W przypadku rozbieznosci, opis wymiardw podany na pisSmie jest wazniejszy od odczytu ze
skali rysunkow.
Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materialy beda zgodne z Dokumentacja Projektowa 1
Specyfikacja Techniczna.
Dane okreslone w dokumentacji projektowej i Specyfikacji Technicznej bgda uwazane za
wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedzialu
tolerancji. Cechy materiatlow i elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac bliska
zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczaé
dopuszczalnego przedziahu toleranciji.
W przypadku gdy, materiaty lub Roboty, nie beda w pelni zgodne z Dokumentacja Projektowa
lub Specyfikacja Techniczng i wptynie to na niezadowalajaca jakos$¢ elementu budowli, to takie
materialy beda niezwlocznie zastapione innymi, a elementy robot rozebrane i wykonane
ponownie na koszt Wykonawcy.

1.9 Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania istniejacego ruchu publicznego w sasiedztwie
Terenu Budowy w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego
robot.

Przed przystapieniem do robdot, Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru, uzgodniony z
odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i
zabezpieczen robdt na okres budowy. W zalezno$ci od potrzeb i postepu robot, projekt
organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawcg. W czasie wykonywania
robot, Wykonawca zainstaluje 1 bedzie obstugiwal wszystkie tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnaly itp. zapewniajac w ten sposob
bezpieczenstwo pojazddéw i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci, w dzien i w nocy, tych zapér i znakéw, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Fakt przystapienia do robot, Wykonawca obwiesci publicznie, przed ich rozpoczgciem w sposob
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie, w miejscach 1 ilosciach
okreslonych przez Inspektora Nadzoru tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona
przez Inspektora Nadzoru. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawcg w
dobrym stanie, przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest
wlaczony w Ceng Kontraktowa.

1.10 Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowaé, w czasie prowadzenia robot, wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania robot,



Wykonawca bedzie:

x utrzymywac Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

x  podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i
norm dotyczacych ochrony §rodowiska, na terenie i wokét Terenu Budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen 1 uciazliwosci dla osob lub wilasnosci spolecznej i innych,
wynikajacych ze skazenia, halasu lub innych przyczyn, powstalych w nastgpstwie jego
sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegolny wzglad na:

x lokalizacjg baz, magazynow, skfadowisk, i drég dojazdowych

x $rodki ostroznos$ci i zabezpieczenia przed zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow
wodnych pylami lub substancjami toksycznymi, zanieczyszczeniem powietrza pytami i
gazami, mozliwo$cia powstania pozaru.

1.11 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegal przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w
maszynach 1 pojazdach. Materialy tatwopalne beda skladowane w sposéb zgodny z
odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przez dostgpem 0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem, wywolanym jako
rezultat robét albo przez personel Wykonawcy.

1.12 Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza si¢ uzycia materialdw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stgzeniu
wigkszym od dopuszczalnego. Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot beda miaty wydane
swiadectwo dopuszczenia, wydane przez uprawniona jednostke, jednoznacznie okreslajace brak
szkodliwosci na srodowisko.

1.13 Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne,
takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz, bedacych wiascicielem tych
urzadzen, potwierdzenie informacji, dostarczanych mu przez Zamawiajacego w planie ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych instalacji 1 urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowiazany jest umiesci¢ w swym harmonogramie rezerwg¢ czasowa dla
wszelkiego rodzaju robét, ktore maja by¢ wykonane w zakresie zabezpieczenia instalacji i
urzadzen podziemnych na Terenie Budowy i powiadomié¢ Inspektora Nadzoru i wtadze lokalne o
zamiarze rozpoczecia tych prac. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji
Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora Nadzoru i zainteresowane wladze oraz bedzie
z nimi wspolpracowat, dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie, spowodowane przez jego dziatania, uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych, wykazanych w dokumentach
dostarczonych przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terenow z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie
realizowa¢ roboty w sposob powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie
budowy, spowodowane jego dzialalno$cia. Wykonawca zobowiazany jest do poniesienia
wszystkich kosztow obejmujacych: opflaty, dzierzawy terenu, w tym: oplaty za zajecie pasa
drogowego, oplaty za wbudowanie urzadzen w pas drogowy, rekompensaty dla wilascicieli za



czasowe zajecie nieruchomosci oraz koszty przebudowy urzadzen obcych.

Inspektor Nadzoru bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomigdzy
Wykonawca a wilascicielami nieruchomos$ci i dotyczacych korzystania z wiasnosci i drog
wewngetrznych. Jednakze, ani Inspektor Nadzoru ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowat w takie
porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.14 Ograniczenie obcigzen osi pojazdéw

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obciazenia na o$, przy transporcie
materialow 1 wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia wiadz
na przewdz nietypowych wagowo i gabarytowo tadunkow.

1.15 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegal przepisoéw dotyczacych bezpieczenstwa
i higieny pracy.

W szczegolnosci, Wykonawca ma obowiazek zadbaé aby personel nie wykonywal pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet 1 odpowiednia odziez, dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelieniem wymagan okreslonych powyzej, nie
podlegaja odrebnej zaplacie i sa uwzglednione w Cenie Kontraktowe;.

1.16 Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robdt i za wszelkie materiaty i urzadzenia
uzywane do robot, od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez
Inspektora Nadzoru.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie powinno by¢
potwierdzone w taki sposob aby budowla lub jej elementy, byly w zadowalajacym stanie przez
caly czas, do momentu odbioru koncowego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie to, na polecenie Inspektora
Nadzoru, powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie poézniej niz w 24 godziny, od otrzymania
tego polecenia.

1.17 Stosowanie sie do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i1
miejscowe, oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwiazane z robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisOw 1 wytycznych, podczas
prowadzenia robdt. Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie odpowiedzialny
za wypehienie wszelkich wymagan prawnych, odnos$nie wykorzystania opatentowanych
urzadzen i metod. Wszelkie straty, koszty postgpowania, obciazenia i wydatki wynikle z lub
zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem
przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji
dostarczonej przez Inspektora Nadzoru.

1.18 Prawo przejazdu i organizacja ruchu drogowego

Wykonawca zapewni w trakcie realizacji robot, na czas niezbedny:
x utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego,
x  biezace utrzymanie objazdow i przejazdow w stanie technicznym, umozliwiajacym ruch



kotowy i pieszy zgodnie z obowiazujacymi przepisami.
Po wykorzystaniu i uzgodnieniu z Inspektorem Nadzoru dokona likwidacji objazddw
(przejazdéw) i organizacji ruchu, w tym:
% usunigcia nie wbudowanych materialdéw i oznakowania,
x doprowadzenia terenu do stanu pierwotnego.
Koszt utrzymania i likwidacji objazdoéw (przejazdow) oraz zastgpczej organizacji ruchu nie
podlega odrebnej zaplacie 1 przyjmuje sig, ze jest wlaczony w ceng kontraktowa.

1.19 Réwnowaznos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sa konkretne normy i przepisy, ktore
spetnia¢ maja materiaty, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda
obowiazywa¢ postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powolanych
norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy
powolane normy i przepisy sa panstwowe tub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu,
moga by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny lub wyzszy poziom
wykonania niz powolane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego
zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru. Roéznice pomigdzy powotanymi normami a ich
proponowanymi zamiennikami musza by¢ dokladnie opisane przez Wykonawcg i przediozone
Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia.

1.20 Wykopaliska

Wykonawca, o ile zajdzie taka koniecznos$¢ lub wynika to z uzgodnien zapewni na wilasny koszt
nadzor archeologiczny nad prowadzonymi robotami. O wszelkie wykopaliskach (monety,
przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostalosci o znaczeniu geologicznym lub
archeologicznym) odkrytych na terenie budowy, Wykonawca zobowiazany jest powiadomic¢
nadzér archeologiczny i Inspektora Nadzoru i postepowaé zgodnie z ich poleceniami. Jezeli w
wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty i (lub) wystapia opdznienia w robotach,
Inspektor Nadzoru po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawca ustali wydtuzenie czasu
wykonania robét i (lub) wysokosci kwoty, o ktora nalezy zwigkszy¢ ceng kontraktowa.

2 MATERIALY

2.1 Zrédta szukania materialow

Wszystkie zastosowane materialy uzyte do realizacji projektu musza pochodzi¢ z krajow UE. Co
najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow
przeznaczonych do robo6t, Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia,
szczegotowe informacje dotyczace proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materialéw jak rowniez odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz
probki materiatow. Zatwierdzenie partii materialow z danego zrodia nie oznacza automatycznie,
ze wszystkie materialy z danego zrodla uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materialy uzyskane z
dopuszczonego zrodla w sposob ciagly spelniaja wymagania specyfikacji w czasie realizacji
robot.

2.2 Pozyskiwanie materiatdbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odno$nych wiadz, na pozyskanie
materialow z jakichkolwiek zrédet miejscowych, wlaczajac w to zrédla wskazane przez
Zamawiajacego i jest zobowiazany dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru wymagane dokumenty,
przed rozpoczgciem eksploatacji zrodta.



Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materiatow z jakiegokolwiek zrédta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia i wszelkie inne koszty
zwiazane z dostarczeniem materialdéw dla Robot.

Humus i nadklady, czasowo zdjete z terenu wykopow, ukopow 1 miejsc pozyskiwania piasku 1
zwiru, beda formowane w hatdy i wykorzystywane przy zasypce i przywracaniu stanu terenu,
przy zakonczeniu Robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robdt lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inspektora Nadzoru.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inspektora Nadzoru, Wykonawca nie bedzie
prowadzit w obrgbie Terenu Budowy zadnych wykopdéw, poza tymi ktore zostaly
wyszczegblnione w Kontrakcie. Eksploatacja zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi
regulacjami prawnymi obowiazujacymi na danym obszarze.

2.3 Inspekcja wytwoérni materiatéw

Wytwornie materialowe moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora Nadzoru w celu
sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami.
Probki materialdbw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wilasciwosci. Wynik tych
kontroli bedzie podstawa akceptacji okreslonej partii materiatdow pod wzgledem jakosci.
W przypadku, gdy Inspektor Nadzoru bedzie przeprowadzal inspekcje wytworni beda
zachowane nastgpujace warunki:
x Inspektor Nadzoru bedzie mial zapewniona wspolprace i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materialdw w czasie przeprowadzania inspekcji,
% Inspektor Nadzoru bedzie mial wolny dostgp, w dowolnym czasie, do tych czesci
wytworni, gdzie odbywa si¢ produkcja materialow przeznaczonych do realizacji Umowy.

2.4 Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawce wywiezione z Terenu
Budowy. Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ niezbadane i niezaakceptowane materialy,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjgciem, usunigciem i
niezaplaceniem.

2.5 Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni aby tymczasowo skfadowane materialy, do czasu gdy beda one potrzebne
do robot, byly zabezpieczone, zachowaty swoja jakos¢ i wlasciwosci i byty dostepne do kontroli
przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego skltadowania materialow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach zorganizowanych przez Wykonawcg i zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.

2.6 Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub Specyfikacja Techniczna przewiduja mozliwos¢
wariantowego zastosowania rodzaju materialdw, w wykonywanych robotach, Wykonawca
powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego
materialu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan
wymaganych przez Inspektora Nadzoru. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze
by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.



3 SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos$¢ robot. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z oferta
Wykonawcy 1 powinien odpowiadaé, pod wzgledem typdw i ilosci, wskazaniom zawartym w
Specyfikacji Technicznej w przypadki braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach,
sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Liczba 1 wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej i Specyfikacji Technicznej w terminie przewidzianym
Kontraktem.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania robo6t, ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia niegwarantujace zachowania warunkoéw
Kontraktu, zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4 TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie
wptyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt i wlasciwos$ci przewozonych materiatow.
Liczba s$rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej i Specyfikacji Technicznej w terminie przewidzianym
Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametrow
technicznych. Wykonawca begdzie na biezaco wusuwaé, na wlasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu
Budowy.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Wymagania ogolne

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z Kontraktem oraz za jako$¢
zastosowanych materiatdéw 1 wykonanych robot, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
wymaganiami  Specyfikacji Technicznej, Programem Zapewnienia Jakosci, projektem
organizacji robot opracowanym przez Wykonawcg oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.
Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno§¢ za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczeniu
wysokosci wszelkich elementéw robot, zgodnie z wymiarami i rz¢gdnymi okre§lonymi w
Dokumentacji Projektowe;.

Nastegpstwa jakiegokolwiek biedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczeniu robot, zostana poprawione przez Wykonawce na jego koszt.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialdow i elementéw robot
beda oparte na wymaganiach sformulowanych w Umowie, Dokumentacji Projektowej i w
Specyfikacji Technicznej, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badan materialow i robdt, rozrzuty normalnie wystgpujace
przy produkcji i przy badaniach materialow, doswiadczenia z przesztos$ci, wyniki badan
naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazana kwestig.

5.2 Polecenia Inspektora Nadzoru

Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonywane przez Wykonawce nie pdzniej niz w czasie



przez niego wyznaczonym, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi
Wykonawca.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Program zapewnienia jakosci

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy przedstawienie programu zapewnienia jakosci, w ktorym
przedstawi zamierzony sposob wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i
organizacyjne, gwarantujace wykonanie robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa,
Specyfikacja Techniczna i ustaleniami.

Program zapewnienia jako$ci powinien zawierac:

a) cze$¢ 0golna opisujaca:

x organizacj¢ wykonania rob6t, w tym terminy i sposdb prowadzenia robot, organizacje
ruchu na terenie budowy wraz z oznakowaniem,

% sposdb zapewnienia BHP,

x wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

x wykaz 0sob odpowiedzialnych za jako$¢ i1 terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych
elementow robot,

x  system (sposob i procedur¢) proponowanej kontroli i sterowania jakos$cia robot,

x Wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiardéw i kontroli (opis laboratorium wlasnego
lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

x sposOb oraz formg gromadzenia wynikdw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw,
nastaw mechanizméw sterujacych, a takze wyciaganych wnioskOw i zastosowanych
korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i formg przekazywania tych
informacji Inspektorowi Nadzoru;

b) czes¢ szczegdlowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

x  wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzen pomiarowo-kontrolnych,

x rodzaje i ilosci $rodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku
materialow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

% sposOb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utrata ich wilasciwosci w czasie
transportu,

% sposOb i procedure pomiarow i badan (rodzaj i czgstotliwo$¢ pobierania probek,
legalizacj¢ 1 sprawdzanie urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczeg6lnych elementéw robot, sposéb
postgpowania z materialami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2 Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem aby osiagnaé
zalozong jako$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot i jakosci materiatdw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzg¢t, zaopatrzenie 1
wszystkie urzadzenia niezb¢dne do pobierania probek i badan materialdbw oraz robot.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz robot z czgstotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
Dokumentacji Projektowej i Specyfikacji Technicznej.

Minimalne badania co do zakresu badan i ich czgstotliwosci sa okreslone w Specyfikacji
Technicznej, normach i wytycznych. Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru $wiadectwa,
ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprz¢t badawczy posiadaja wazna legalizacje i odpowiadaja
wymaganiom norm okres$lajacych procedur¢ badan. Wszystkie koszty zwiazane z



organizowaniem i prowadzeniem badan materialow ponosi Wykonawca.

6.3 Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢, z jednakowym
prawdopodobienstwem, wytypowane do badan. Inspektor Nadzoru moze poleci¢
przeprowadzenie dodatkowych badan, tych materiatow, ktore budza watpliwos¢ co do jakosci.
Koszty tych badan ponosi Wykonawca, tylko w przypadku stwierdzenia usterek, w przeciwnym
wypadku, koszty te pokrywa Zamawiajacy. Pojemniki do probek dostarcza Wykonawca.

6.4 Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z normami. W przypadku gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w Specyfikacji Technicznej stosowac
nalezy wytyczne krajowe albo inne procedury. Przed przystapieniem do badan i pomiarow,
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania.
Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na piSmie ich wyniki do akceptacji
przez Inspektora Nadzoru.

6.5 Raport z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi Nadzoru kopie raportdéw z wynikami badan jak
najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

6.6 Badania dokonywane przez Inspektora Nadzoru

x Dla celow kontroli jako$ci i zatwierdzenia Inspektor Nadzoru uprawniony jest do
dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materialow u zrédla ich wytwarzania,
1 zapewniona mu bgdzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i
producenta materialow.

% Inspektor Nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego
przez Wykonawcg, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materialdw i1 robot z wymaganiami
Specyfikacji Technicznej na postawie wynikow badan dostarczonych przez Wykonawcg.

% Inspektor Nadzoru moze pobiera¢ probki materiatdw i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa
niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu
laboratorium przeprowadzenie powtdérnych lub dodatkowych badan, albo oprze sig
wylacznie na wilasnych badaniach przy ocenie zgodnos$ci materialdw 1 robdt z
Dokumentacja Projektowa i Specyfikacja Techniczna. W takim przypadku calkowite
koszty powtornych i dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostana przez
Wykonawce.

6.7 Certyfikaty i deklaracje jakosci materiatéw i urzadzen

Przed wykonaniem badan jakoSci materialow przez Wykonawce, Inspektor Nadzoru moze
dopusci¢ do uzycia materiaty, ktére posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepisow i dokumentow technicznych,

2. deklaracjg zgodnosci lub certyfikat zgodnos$ci z Polska Norma lub aprobata techniczna, w
przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objete
certyfikacja okreslona w pkt 1 i ktore spetniaja wymogi Specyfikacji Technicznej. W
przypadku materialdw, dla ktorych sa wymagane ww dokumenty przez Specyfikacje



Techniczna, kazda partia materialow bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w
sposob jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe beda posiada¢ ww dokumenty
wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby, wynikami wykonanych przez niego
badan.
Materialy posiadajace ww dokumenty, a urzadzenia — wazna legalizacjg, moga by¢ badane w
dowolnym czasie. Jezeli stwierdzona zostanie niezgodno$¢ ich wiasciwosci z Specyfikacja
Techniczna, materiaty takie lub urzadzenia, zostana odrzucone.

6.8 Dokumenty Budowy

Dziennik Budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym, obowiazujacym Wykonawce i
Zamawiajacego w okresie od przekazania terenu Budowy, do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika Budowy, zgodnie z obowiazujacymi przepisami,
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i dotyczy¢ beda przebiegu robot,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda
czytelne, dokonane trwala technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden po
drugim, bez przerw.

Zataczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty, beda oznaczone kolejnymi
numerami zatacznika i opatrzone data oraz podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.

Do dziennika Budowy nalezy wpisywac¢ w szczegolnosci:

% date przekazania terenu budowy,

% date przekazania Dokumentacji Projektowe;,

x dat¢ uzgodnienia przez Inspektora Nadzoru programu zapewnienia jakos$ci i
harmonogramow robot,

% terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlinych elementéw robot,

x  przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
robotach,

x uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

x daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

x zgloszenia i daty odbioru robot zanikajacych, ulgegajacych zakryciu, czeSciowych i
koncowych odbioréw robot,

x wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

x stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robdt podlegajacym
ograniczeniom lub szczegdInym wymaganiom, w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

x  zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowej,

x dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych), dokonywanych przed i w
trakcie wykonywania robot,

% dane dotyczace sposobu wykonywania i zabezpieczania robot,

x dane dotyczace jako$ci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem, kto je przeprowadzal, wyniki prob poszczegdlnych elementow
budowli z podaniem, kto je przeprowadzatl, inne istotne informacje o przebiegu roboOt.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy, bgda przedtozone
Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania si¢. Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do
Dziennika Budowy, Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajgciem
stanowiska. Wpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inspektora Nadzoru do
ustosunkowania sig. Projektant nie jest jednak strong i nie ma uprawnien do wydawania polecen
Wykonawcy robot.




Ksiega Obmiaru

Ksigga Obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementow robdt. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly, w jednostkach
przyjetych w wycenionym Slepym Kosztorysie i wpisuje do Ksiegi Obmiaru.

Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, atesty materialdw, orzeczenia o jakosci materialow, recepty robocze i
kontrolne wyniki badan Wykonawcy, beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie
jakosci robot. dokumenty te stanowia zataczniki do odbioru robdt. Winny by¢ udostgpniane na
kazde zyczenie Inspektora Nadzoru.

Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprocz wyzej wymienionych nastepujace dokumenty:
x  pozwolenie na budowe,

protokot przekazania Terenu Budowy,

umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy,

protokot odbioru robot,

protokoéty z narad i ustalen,

korespondencj¢ na budowie.

X X X X X

Przechowywanie dokumentow

Dokumenty budowy winny by¢ przechowywane na Terenie Budowy, w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym miejscu Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie, w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane do
wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7 OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét, zgodnie z Dokumentacja
projektowa 1 Specyfikacja Techniczna, w jednostkach ustalonych w wycenionym Przedmiarze
Robadt.

Obmiaru dokonuje Wykonawca, po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie
obmierzanych rob6t i terminie obmiaru z co najmniej 3-dniowym wyprzedzeniem.

Wyniki obmiaru bgda wpisywane do Ksiggi Obmiaru.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilo$ciach podanych w Przedmiarze Robot lub
Specyfikacji Technicznej nie zwalnia Wykonawcy od ukonczenia wszystkich robot. Bledy
zostang poprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru, na pismie.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czgstotliwoscia wymagana do celu
miesigczne] platnosci na rzecz Wykonawcy, lub w innym czasie oczekiwanym przez
Wykonawcg i inspektora Nadzoru.

7.2 Zasady okreslania ilosci robét i materiatow

Dhugosci i odleglosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi, beda obmierzone
poziomo, wzdluz linii osiowej. Objetosci beda wyliczone w m®, jako dlugo$é pomnozona przez
sredni przekroj. Ilosci, ktore maja by¢é obmierzone wagowo, beda wyrazone w tonach lub
kilogramach, zgodnie z wymaganiami Specyfikacji Technicznej.

7.3 Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Urzadzenia 1 sprzet pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawce i beda przez niego



utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie trwania robot. Urzadzenia winny by¢
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

7.4 Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wymaganiom
Specyfikacji Technicznej. Bedzie utrzymywaé to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly
zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inspektora Nadzoru.

7.5 Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiary beda przeprowadzane przed czg¢sciowym lub koncowym odbiorem robodt, a takze w
przypadku dtuzszej przerwy robotach i zmiany Wykonawcy robot.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu, przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgda wykonane w sposob
zrozumialy 1 jednoznaczny.

8 ODBIOR ROBOT

8.1 Rodzaje odbioréw robot

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich Specyfikacji Technicznych, roboty podlegaja
nastgpujacym etapom odbioru, dokonywanego przez Inspektora Nadzoru, przy udziale
Wykonawcy:

% odbio6r robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

% odbidr czegsciowy,

% odbidr koncowy,

% odbidr pogwarancyjny.

Odbior robot zanikajqcych i ulegajqcych zakryciu

Odbidr tych robot polega na finalnej ocenie jakosci 1 ilosci wykonanych robot, ktore w dalszym
procesie realizacji, ulegna zakryciu. Odbior bedzie dokonywany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek, bez hamowania ogdlnego postgpu robdt. Odbioru
dokonuje Inspektor Nadzoru. Gotowo$¢ danej czgSci robot do odbioru zglasza Wykonawca
wpisem do Dziennika Budowy z jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbior
bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia
wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbior czesciowy
Odbidér czeéciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych cze$ci robdt. Odbioru
czesciowego robot dokonuje si¢ wg. zasad jak wyzej.

Odbior konicowy robot

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot, w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci 1 wartos$ci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru koncowego, bedzie stwierdzona przez
Wykonawcg wpisem do Dziennika Budowy, z bezzwlocznym powiadomieniem, na pismie, o
tym fakcie (Zamawiajacego) Inspektora Nadzoru.

Odbidr koncowy nastapi w terminie ustalonym w dokumentach kontraktowych liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru, zakonczenia robot.

Odbioru koncowego dokonuje Komisja, wyznaczona przez Zamawiajacego, W obecnosci
Inspektora Nadzoru, Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na
podstawie przedlozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiar6w oraz wizualnej zgodnosci



wykonania robot z Dokumentacja Projektowa i Specyfikacja Techniczna.

W toku odbioru koncowego robot, komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie
odbioré6w robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetiajacych i robot poprawkowych.

W przypadku nie wykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupehiajacych,
komisja przerwie swoje czynnos$ci i ustali nowy termin odbioru koncowego. W przypadku
stwierdzenia przez Komisjg, ze jako$¢ wykonanych robdt, w poszczegodlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja Projektowa i Specyfikacji Technicznej, z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja
dokona potracen, oceniajac pomniejszong warto$¢ wykonanych robdt, w stosunku do wymagan
przyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

Dokumenty do odbioru koricowego robot
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robot, jest protokét odbioru
koncowego robot, sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastgpujace dokumenty:

x  Dokumentacj¢ Projektowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
Specyfikacje Techniczne,
Recepty i ustalenia technologiczne,
Dziennik Budowy i Ksiggi Obmiaru (oryginaty),
Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych,
Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow,
Geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza wykonanych elementow robot,

% inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego
W przypadku gdy wg. komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bgda
gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny
termin odbioru koncowego robot. Wszystkie, zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub
uzupetniajace, beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania
rob6t poprawkowych i uzupetniajacych, wyznaczy Komisja.

X X X X X X

Odbidr pogwarancyjny

Polega na ocenie wykonanych rob6t zwiazanych z usunigciem wad, stwierdzonych przy
odbiorze koncowym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym. Odbiér pogwarancyjny bedzie
dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu, z uwzglednieniem zasad odbioru koncowego.

9 PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ustalenia ogo6lne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce, za jednostke
obmiarowa, ustalona dla danej pozycji Przedmiaru Robot.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa ptatnosci jest wartos¢ (kwota)
podana przez Wykonawceg w pozycji Przedmiaru Robot.
Cena jednostkowa pozycji lub kwota ryczaltowa bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania 1 badania, skfadajace si¢ na jej wykonanie, okre$lone dla tej Roboty w Specyfikacji
Technicznej i w Dokumentacji Projektowej.
Cena jednostkowa lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:
x  robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami, warto$¢ zuzytych materialdéw
wraz z kosztami zakupu, magazynowania,
% ewentualnych ubytkdéw i transportu na teren budowy,
x  warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami (sprowadzenie sprzgtu na Plac
Budowy i z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),



x  koszty posrednie, w sklad ktorych wchodza: place personelu i kierownictwa budowy,
pracownikdéw nadzoru i laboratorium,

koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym doprowadzenia energii i wody,
budowa drog dojazdowych itp.)

koszty dotyczace oznakowania Robot,

wydatki na BHP,

ushugi obce,

oplaty za dzierzawg placow, ekspertyzy, ubezpieczenia oraz koszt zarzadu Wykonawcy,
zysk kalkulacyjny, zawierajacy ewentualne ryzyko wykonawcy z tytulu innych
wydatkéw mogacych wystapi¢ w czasie realizacji robot i w okresie gwarancyjnym,
podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Cena jednostkowa, zaproponowana przez Wykonawcg za dang pozycje w wycenionym
Przedmiarze RoboOt, jest ostateczna i wyklucza mozliwo$¢ zadania dodatkowej zaptaty za
wykonanie robot objetych pozycja kosztorysowa. Cena ofertowa przedstawiona przez
Wykonawcg jest ceng ryczattowa nie podlegajaca zmianie.

x

X X X X X

9.2 Dokumentacja wykonawcza i powykonawcza

Wykonawca w ramach Umowy jest zobowiazany wykona¢ dokumentacj¢ geodezyjna
powykonawcza inwestycji oraz projekt organizacji ruchu w pasie drogowym.

9.3 Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca w ramach Umowy jest zobowiazany wykonaé¢ zabezpieczenie terenu budowy:
dostarczy¢ i zainstalowac urzadzenia zabezpieczajace (zapory, Swiatla ostrzegawcze, znaki itp.)

9.4 Koszty zawarcia ubezpieczen na roboty umowne

Koszty zawarcia ubezpieczen wymienionych w warunkéw umowy ponosi Wykonawca.

9.5 Koszty zajecia pasa drogowego

Koszty zajecia pasa drogowego na czas prowadzenia Robot, wyliczonego zgodnie z przepisami
Ustawy o drogach publicznych lub innego obowiazujacego prawa miejscowego wilasciwego
terenowo dla miejsca wykonywania robét, ponosi Wykonawca.

9.6 Odwodnienie wykopow

Koszty utrzymania wykopdw w stanie suchym na czas prowadzenia robot, nalezy oszacowa¢ w
formie ryczattowej na podstawie zalozen zamieszczonych w dokumentacji i uwzgledni¢ w cenie
jednostki obmiaru wykopu.

10 PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa Prawo Budowlane.

2. Specyfikacje Techniczne w réznych miejscach powotuja si¢ na Polskie Normy (PN),
przepisy branzowe, instrukcje. Nalezy je traktowacé jako integralna czg$¢ i1 nalezy je
czyta¢ lacznie z Rysunkami i Specyfikacjami, jak gdyby tam one wystepowaty. Rozumie
sig, ze Wykonawca jest w pelni zaznajomiony z ich zawarto$cia i wymaganiami.
Zastosowanie beda miaty wydania PN, o ile nie postanowiono inaczej. Roboty beda
wykonywane w bezpieczny sposob, $cisle w zgodzie z Polskimi Normami (PN i BN) lub
odpowiednimi normami Krajow UE lub beneficjantow w zakresie przyjetym przez
polskie prawodawstwo.



II. ROBOTY ZIEMNE




SPECYFIKACJA TECHNICZNA WY KONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

II.ROBOTY ZIEMNE

KLASYFIKACJA ROBOT WEDLUG WSPOLNEGO SLOWNIKA ZAMOWIEN

45000000-7

Roboty budowlane

45100000-8

Przygotowanie terenu pod budowg

45110000-1

Roboty w zakresie burzenia i rozbidrki obiektow budowlanych;
roboty ziemne

45111000-8

Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne

45111200-0

Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowg i
roboty ziemne

45111220-6

Roboty w zakresie usuwania gruzu

45111230-9

Roboty w zakresie stabilizacji gruntu

45111240-2

Roboty w zakresie odwadniania gruntu

45112000-5

Roboty w zakresie usuwania gleby

45112500-0

Usuwanie gleby

45112700-2

Roboty w zakresie ksztaltowania terenu

45112710-5

Roboty w zakresie ksztaltowania terenow
zielonych

45112730-1

Roboty w zakresie ksztattowania drog i
autostrad

45113000-2

Roboty na placu budowy

45200000-9

Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow
budowlanych lub ich czgéci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i

wodne

45230000-8

Roboty  budowlane
komunikacyjnych i elektroenergetycznych, autostrad, drdg, lotnisk i
kolei; wyrownywanie terenu

w zakresie budowy rurociagéow, linii

45236000-0

Wyréwnywanie terenu
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1 WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot ziemnych zwiazanych z budowa ,,Sieci wodociagowej z przytaczami w miejscowosci
Byszoéw, Rogacz wraz z wlaczeniem z miejscowosci Janowice gmina Samborzec do
miejscowosci Byszow gmina Klimontow”.

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t, wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczna

Ustalenia zawarte w mniejszej specyfikacji dotycza wykonania rob6t ziemnych przy
wykonywaniu wykopdw, zasypek, podsypek i obsypek gruntem z urobku i /lub dowiezionym.
Zakres rob6t obejmuje:

» odtworzenie punktéw trasy i punktéw wysokosciowych,

» wyznaczenie obiektow,

» rozbidrka elementow drog i ogrodzen,

» zdjecie warstwy ziemi urodzajne,

» wykopy w gruncie waskoprzestrzenne, mechaniczne reczne, na odklad,

» umocnienia §cian wykopow szalunkami typu ,,BOX”,

» wyrownanie podloza w miejscu przebrania gruntu oraz pod armatur¢ z dowiezionego
piasku,

> wykonanie podsypki pod wodociag z odpowiednim zaggszczeniem,

» wykonanie obsypki wodociagu,

» zasypanie z zaggszczaniem wykopow, mechaniczne i recznie,

» wywoz nadmiaru gruntu na odlegtos¢ do 5 km, roz$cielenie ziemi urodzajne,

» montaz i demontaz konstrukcji podpar¢ i podwieszen istniejacych rurociagow i kabli,

» ulozenie irozbiorka kladek dla pieszych,

» odwodnienie wykopdw,

» zabezpieczenie kabli rurami AROT.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z Polskimi Normami, warunkami
technicznymi projektowania, wykonania i odbioru robét ziemnych i specyfikacja ,,Wymagania
0golne”.

Grunt budowlany (grunt) — czes¢ skorupy ziemskiej mogaca wspoOtdziata¢ z obiektem
budowlanym, stanowiaca jego element lub stuzaca jako tworzywo do wykonywania z niego
budowli ziemnych.

Grunt rodzimy — grunt powstaly w miejscu zalegania w wyniku procesdw geologicznych
(wietrzenie, sedymentacja w $Srodowisku wodnym itp.), grunty rodzime s3a zawsze gruntami
naturalnymi, rozrdéznia si¢ nastgpujace grunty rodzime: skaliste, nieskaliste mineralne,
nieskaliste organiczne.

Grunt nasypowy — grunt powstaly w wyniku dzialalnosci czlowieka, np. w wysypiskach
zwatowiskach, zbiornikach osadowych, budowlach ziemnych itp..

Grunty mineralne nieskaliste — grunty kamieniste, gruboziarniste i drobnoziarniste.

Grunty gruboziarniste — ze wzgledu na uziarnienie wyrdézniamy: zwir, zwir gliniasty, pospoike,



pospotke gliniasta.

Grunty drobnoziarniste — ze wzgledu na spoistos¢ wyrdozniamy niespoiste (np. piasek gruby,
sredni, drobny i pylasty), spoiste (np. piasek gliniasty, pyt piaszczysty, pyl, glina piaszczysta,
glina, i).

Nasyp — budowla, ktorej rodzaj i stan odpowiadaja wymaganiom budowli ziemnych lub podloza
pod budowlg.

Nachylenie skarpy — nachylenie spadu skarpy w stosunku do poziomu najczes$ciej podawane
jako 1:n (gdzie n jest stosunkiem rzutu poziomego do rzutu pionowego) lub jako kat nachylenia
spadku skarpy w stopniach.

Podloze gruntowe — strefa, w ktorej wlasciwosci gruntdow maja wplyw na projektowanie,
wykonywanie i eksploatacj¢ budowli.

Klin odtamu — bryta gruntu wydzielona powierzchnia poslizgu.

Statecznosé skarp — skarpa zachowuje swoja statecznos¢, gdy $cinajace naprezenia wzdiuz
dowolnej ciaglej powierzchni (powierzchni poslizgu) nie przekrocza wytrzymatos$ci gruntu na
$cinanie i w obrgbie klina odtamu nie dojdzie do osuwiska.

Odktad — nasyp uformowany z gruntu usunigtego z wykopu i przeznaczonego do pdzniejszego
wykorzystania, np. do zasypania wykopu po jego zabudowaniu, wyréwnania terenu,
rozplantowania.

Urobek — grunt odspojony lub wydobyty z wykopu.

Odwodnienie powierzchniowe — odwodnienie polegajace na ujmowaniu wod gruntowych i
powierzchniowych bezposrednio w wykopie lub za pomoca systemu rowdéw 1 drenazy
poziomych i doprowadzeniu ich poza wykop budowlany, odwodnienie tymczasowe -
tymczasowe obnizenie zwierciadla wody gruntowej, zwykle na okres robot ziemnych i
fundamentowych lub wykonywania budowli ziemne;.

1.5 Ogélne wymagania dotyczace robét ziemnych

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania prac, oraz ich zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa, specyfikacja techniczna i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Roboty ziemne — wykopy pod urzadzenia, nasypy nalezy prowadzi¢ zgodnie z wymogami
podanymi w normie PN-B-06050:1999 — Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogolne.
Roboty ziemne powinny by¢ prowadzone na podstawie dokumentacji projektowej, okreslajace;j
polozenie instalacji i urzadzen podziemnych, mogacych znalez¢ si¢ w zasiggu prowadzonych
robot. Jezeli teren, na ktorym wykonywane sa roboty ziemne nie moze by¢ ogrodzony,
Wykonawca robét powinien zapewnic jego staty nadzor.

Wykopy — wymagania ogolne

Technologi¢ wykonywania wykopow okresla dokumentacja projektowa. Moze ona ulec zmianie
w uzasadnionych przypadkach w trakcie robdt wykonawczych. Zmiana technologii robét, w
wyniku ktorej nastapi wzrost kosztow, wzglednie pogorszenie funkcjonalnosci, lub warunkow
eksploatacji i konserwacji wykonywanych urzadzen, wymaga zgody Inspektora Nadzoru.
Wykopy powinny by¢ wykonywane w mozliwie najkrotszym czasie oraz w takim okresie, aby
po ich zakonczeniu mozna bylo przystapi¢ natychmiast do wykonania projektowanych umocnien
dna 1 skarp, urzadzen, budowli.

Nalezy przestrzega¢ zasady, aby przed planowanymi dluzszymi przerwami w pracy,
poszczegblne odcinki wykopow byly calkowicie wykonczone. Szczegdlnie niewskazane jest
pozostawianie wykopOw w stanie surowym na okres zimowy.

Nasypy — wymagania ogolne

Technologi¢ oraz zakres wykonywania nasypow okresla dokumentacja projektowa. Moze ona
ulec zmianie w uzasadnionych przypadkach w trakcie robot wykonawczych. Zmiana technologii
robo6t, w wyniku, ktérej nastapi wzrost kosztow, wzglednie pogorszenie funkcjonalnosci, lub
warunkoéw eksploatacji i konserwacji wykonywanych urzadzen, wymaga zgody Inspektora
Nadzoru. Skarpy nasypow bezposrednio po ich wykonaniu powinny by¢ umocnione zgodnie z



dokumentacja projektowa.

Nasypy powinny by¢ wykonywane warstwami o stalej grubosci. Nastgpna, wyzej potozona
warstwa moze by¢ uktadana po osiagnigciu wymaganego zaggszczenia warstwy poprzednie;.

Dla uniknigcia przestojow odcinek robot nalezy podzielié na czeéci, tak aby procesy
wbudowywania gruntu, zageszczenia i kontroli mogly by¢ realizowane w tym samym czasie.

Warunki gruntowo-wodne

Warunki gruntowo-wodne na terenie inwestycji zostaly rozpoznane i opisane w dokumentacji
projektowej. Projektowane do wykonania obiekty o plytkim 1 nieskomplikowanym
fundamentowaniu w prostych warunkach geologicznych mozna zaliczy¢ do 1 kategorii
geotechnicznej. W rejonie przedmiotowej inwestycji wystgpuja bowiem grunty kat. I1I-1V.
Zakres projektowanych rozwiazan zwiazanych z warunkami gruntowo-wodnymi korygowacé w
trakcie realizacji w uzgodnieniu z Inspektorem Nadzoru, stosownie do warunkdw rzeczywistych.

Istniejqce uzbrojenie terenu

Rodzaje oraz usytuowanie istniejacego uzbrojenia terenu objetego inwestycja ustalono na
podstawie inwentaryzacji zamieszczonej na mapach zasadniczych do celéw projektowych w
skali 1:1000 oraz w wyniku uzgodnien dokonanych z administratorami poszczegdlnych
urzadzen.

2 MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robot ziemnych wedlug zasad niniejszej
specyfikacji sa:

> pospotka — korpus nasypu,

> humus - czg$¢ zewngtrzna nasypu.

Do utrwalenia punktow glownych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dlugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granica robot ziemnych, w sasiedztwie punktoéw zalamania
trasy, powinny mie¢ $rednicg od 0,15 do 0,20 m i dlugos$¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy od 0,05 do
0,08 m i diugosci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w nawierzchni bolce stalowe
$rednicy 5 mm i dlugosci od 0,04 do 0,05 m.

Swiadki” powinny mie¢ dtugo$é okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.

3 SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wpltywu na wlasciwosci gruntu w miejscu jego naturalnego zalegania, jak tez w czasie jego
odspajania, wbudowywania i zaggszczania. Sprz¢t uzywany w robotach ziemnych powinien by¢
zgodny z przewidziang technologia wykonania robot, oferta Wykonawcy i uzyskac akceptacje
Inspektora Nadzoru. Przewiduje si¢ wykorzystanie ponizszego sprzgtu:

> koparki,
koparko-spycharki,
spycharki,
ciagnika z przyczepa,
ubijaka mechanicznego,
tadowarki,
samochodow samowytadowczych.

VV YV V VY

3.1 Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac nastgpujacy



sprzet:
> teodolity lub tachimetry,
niwelatory,
dalmierze,
tyczki,
taty,
> tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i jej punktoéw wysoko$ciowych powinien gwarantowac
uzyskanie wymaganej dokfadnosci pomiaru.

4 TRANSPORT

Wybor srodkéw transportu oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii
gruntu, jego objetosci, technologii odspajania, wbudowywania, zaladunku i1 odleglosci
transportu. Samochody samowyladowcze, ciagniki i inne $rodki transportowe wilasciwe do
wymogow okreslonych w dokumentacji projektowej, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Wykonawca ma obowiazek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogow
bezpieczenstwa zarOwno w obrgbie pasa drogowego jak 1 poza nim. Przy pracach
transportowych nalezy bezwzglednie przestrzega¢ przepisOw obowiazujacych aktualnie w
publicznym transporcie drogowym i kolejowym.

5 WYKONANIE ROBOT

YV V V V

5.1 Wymagania ogo6lne wykonania robo6t ziemnych

Wymagania o0golne dotyczace prowadzenia robot ziemnych podane zostaly w specyfikacji
»-Wymagania ogolne”.

Roboty ziemne wykonywa¢ nalezy zgodnie z normami: PN-B-06050:1999, PN-B-10736:1999
PN-EN 1610:2002, PN-EN 1610:2002/Ap1:2007.

5.2 Prace pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1
do 6).

Przed przystapieniem do robdét Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane
zawierajace lokalizacj¢ i wspotrzedne punktow gtownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdlowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje 1
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inspektora Nadzoru o wszelkich btedach
wykrytych w wytyczeniu punktéw gidwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Bledy te powinny
by¢ usunigte na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa
zgodne z rzeczywistymi rzgdnymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne
terenu istotnie roznia si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomi¢ o tym Inspektora Nadzoru. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢
zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inspektora Nadzoru. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajace z réznic rzednych terenu podanych w Dokumentacji Projektowej i
rz¢dnych rzeczywistych, akceptowane przez Inspektora Nadzoru, zostana wykonane na koszt
Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadzoru oznacza, ze roboty dodatkowe
w takim przypadku obciaza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed



zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzcholkowe, punkty glowne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone
w oznaczenia okres$lajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych
punktow. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen
w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang
zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest
konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.
Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot naleza do
obowiazkow Wykonawcy.

5.3 Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gidéwnych osi trasy i
punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gldéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob
trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkoéw betonowych, a takze dowiazane do punktow
pomocniczych, polozonych poza granica robot ziemnych. Maksymalna odleglo$¢ pomiedzy
punktami glownymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500m.

Zamawiajacy powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdluz osi
trasy, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odleglo$¢ migdzy reperami roboczymi wzdhuz trasy kanalizacji w terenie ptaskim
powinna wynosi¢ 500 metrow, natomiast w terenie falistym i goérskim powinna by¢ odpowiednio
zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zalozyé poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy
kanalizacji i obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na
stabilnych, istniejacych budowlach wzdhuz trasy kanalizacji. O ile brak takich punktow, repery
robocze nalezy zalozy¢ w postaci shupkdéw betonowych lub grubych ksztattownikoéw stalowych,
osadzonych w gruncie w sposoéb wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru.

Rzgdne reperdw roboczych nalezy okresla¢ z taka dokladnos$cia, aby $redni btad niwelacji po
wyrownaniu byl mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwojna w nawiazaniu do reperow
panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i
jednoznaczne okreslenie nazwy repera i jego rzedne;.

5.4 Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacje Projektowa oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w Dokumentacji Projektowe;.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gldéwnych i w punktach posrednich w odleglosci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie moze by¢ wigksze niz 5 cm. Rzgdne niwelety punktow osi trasy nalezy
wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w
dokumentacji projektowej.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robot.

5.5 Wyznaczenie potozenia obiektow

Dla kazdego obiektu nalezy wyznaczy¢ jego potozenie w terenie poprzez:
> wytyczenie 0sl,



> wytyczenie punktéw okreslajacych usytuowanie (kontur) obiektu
Potozenie obiektu w planie nalezy okresli¢ z doktadnoscia okreslona w punkcie 5.4.

5.6 Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do poOzZniejszego uzycia przy
rekultywacji, umacnianiu skarp, zakladaniu trawnikow, sadzeniu drzew i krzewow oraz do
innych czynno$ci okreslonych w Dokumentacji Projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru
humusu powinno by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami Specyfikacji Technicznej lub
wskazaniami Inspektora Nadzoru.

Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spycharek. W
wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidlowego
wykonania robdt, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa robdt (zmienna
grubo$¢ warstwy humusu, sasiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowaé reczne wykonanie
robdt, jako uzupehienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwg humusu nalezy zdja¢ z powierzchni catego pasa robdt ziemnych oraz w innych
miejscach okreslonych w Dokumentacji Projektowej lub wskazanych przez Inspektora Nadzoru.
Grubo$¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od glebokosci jego zalegania, potrzeb jego
wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami Dokumentacji Projektowej,
Specyfikacji Technicznej lub wskazana przez Inspektora Nadzoru, wedlug faktycznego stanu
wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowit podstawe do rozliczenia czynnosci zwiazanych ze
zdjeciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy sktadowaé¢ w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu
powinny by¢ przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byl zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowaé humusu w
czasie intensywnych opadow i bezposrednio po nich, aby uniknaé zanieczyszczenia gling lub
innym gruntem nieorganicznym.

5.7 Wykonanie robot rozbiorkowych

Roboty rozbidorkowe elementéw drég, ogrodzen obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich
elementow utrudniajacych wykonanie zakresu robdt objetych punktem 1.3 niniejszej
specyfikacji zgodnie z Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Techniczna lub wskazanych
przez Inspektora Nadzoru.

Roboty rozbiorkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub rgcznie w sposob okreslony w
Specyfikacji Technicznej lub przez Inspektora Nadzoru.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez
powodowania zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie staja si¢ wlasnoscia
Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na miejsce okreslone w Specyfikacji Technicznej lub
wskazane przez Inspektora Nadzoru.

Elementy i materiaty, ktore zgodnie z Specyfikacja Techniczna staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy,
powinny by¢ usunigte z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstale po rozbidrce elementow drog, ogrodzen znajdujace si¢ w miejscach,
gdzie zgodnie z dokumentacja projektowa beda wykonane wykopy kanalizacyjne, powinny by¢
tymczasowo zabezpieczone. W szczego6lnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody
opadowej.

Doly w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopow kanalizacyjnych nalezy
wypehi¢, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagesci¢ zgodnie
z wymaganiami okreslonymi w niniejszej specyfikacji.

5.8 Wykopy — metodyka wykonywanych robot
Wykopy pod rurociagi nalezy wykonywa¢ w takiej kolejnosci, aby w kazdej fazie robdt byt



zapewniony odplyw wod opadowych i gruntowych. Przy wykonywaniu wykopdéw nalezy
przestrzega¢ zasady rozpoczynania robot od najnizszego punktu i prowadzi¢ w kierunku
przeciwnym do spadku dna wykopu. Rozpoczgcie robot w innej kolejnosci moze byé stosowane
tylko w korzystnych warunkach wodno-gruntowych.

Metody wykonania robot — wykopy (r¢cznie lub mechanicznie) powinny by¢ dostosowane do
glebokosci wykopu, danych geotechnicznych oraz posiadanego sprzgtu.

Projektuje si¢ wykonanie wykopoéw jako wykopy otwarte, z nachyleniem skarp zgodnie z
Dokumentacja Projektowa.

5.9 Profilowanie przekroju wykopu

Przy profilowaniu przekroju poprzecznego wykopu nalezy przestrzega¢ ponizszych zasad:

> odspojony grunt nalezy odrzuci¢ poza krawedz skarp, a pas terenu wzdluz wykopu
powinien by¢ oczyszczony,

> lokalne przeglgbienia na profilowanych skarpach i w dnie, powstale w wyniku
przekopania, lub po usunigciu np. glazow lub innych starych budowli, zaleca si¢
uzupetni¢ gruntem mineralnym, piaszczystym, piaszczysto-gliniastym,

> niedopuszczalne jest stosowanie do likwidacji przeglebien lub sztucznego nadsypywania
skarp gruntow zbrylonych, zmarznigtych, rozpylonych lub bedacych w stanie ptynnym,

> zasypke w przeglebieniach nalezy wykonywaé warstwami poziomymi o grubosci do
20cm i starannie zaggszczaé,

> na odcinkach, gdzie trasa wykopdw przecina stare koryta lub gdzie wymiary istniejacego
wykopu przekraczaja wymiary projektowane, sposéb wyprofilowania sztucznych skarp
nalezy uzgodnic¢ z Inspektorem Nadzoru.

5.10 Wykonywanie wykopow w gruntach nawodnionych

Przed rozpoczeciem robdt w gruntach o wysokim poziomie wody gruntowej lub zalanych woda
nalezy:
> sprawdzi¢ czy aktualne warunki gruntowo-wodne zezwalaja na rozpoczecie robot przy
uzyciu przewidywanego sprzetu mechanicznego,
> sprawdzi¢ czy w aktualnych warunkach istnieje mozliwo$¢ ograniczenia doptywu wody
na teren budowy.
Technologia wykonania wykopéw musi umozliwia¢ prawidlowe odwodnienie w calym okresie
trwania rob6t ziemnych. W czasie wykonywania robot ziemnych nalezy zachowaé¢ odpowiedni
spadek podluzny i nada¢ przekrojom poprzecznym spadki umozliwiajace szybki odptyw wéd z
wykopu.
W trakcie realizacji inwestycji nie przewiduje si¢ specjalnych rozwiazan odwodnienia wykopow
przy wykonywaniu wykopow, gdyz wody z wykopow odprowadzane beda grawitacyjnie. Dla
wykonania punktowych obiektow przewiduje si¢ typowe rozwiazania urzadzenia odwodnienia
powierzchniowego.

5.11 Sktadowanie, rozplantowanie urobku i zasypywanie
wykopu

Ukopany grunt z wykopu, przewidziany do rozplantowania na przylegtym terenie i zasypania
wykopow po realizacji robot technologicznych, moze by¢ czasowo skladany po jednej lub po
obu stronach wykopu. Miejsce oraz sposob sktadowania i rozplantowania urobku, o ile w
dokumentacji projektowej nie zostaly okreslone, nalezy ustala¢ bezposrednio w terenie,
uwzgledniajac nastgpujace warunki:

> uksztaltowanie terenu,

> rodzaj uzytkowania i stan zagospodarowania terenu,

> mozliwo$¢ dojazdu i pracy przewidywanego sprzetu,



> ilo$¢ urobku na 1m wykopu.
Grunt nalezy sktadowaé w taki sposob, aby nie nastapito obsuwanie si¢ urobku do wykonanego
wykopu. Sktadowanie urobku, materialdw i wyroboéw jest zabronione w odleglo$ci mniejszej niz
0,6m od krawedzi wykopu, jezeli Sciany wykopu sa obudowane oraz w strefie klina naturalnego
odlamu gruntu, jezeli Sciany wykopu nie sa obudowane. Przy dokonaniu odktadu urobku tylko
po jednej stronie wykopu, odleglos¢ odktadu nie powinna by¢ mniejsza niz 1,0m od krawedzi
klina naturalnego odtamu gruntu.
Rozplantowanie urobku nalezy wykona¢ w mozliwie krotkim czasie po wykonaniu wykopow i
robo6t technologicznych, aby mozna bylo jak najszybciej zagospodarowac pas terenu. Op6znienie
rozplantowania moze mie¢ miejsce, gdy grunt na odkladzie jest zmarznigty, nadmiernie
zawilgocony lub zbrylony.
Warstwa rozplantowanej ziemi nie powinna przekracza¢ 20cm z tym, ze grubo$¢ ta moze by¢
wigksza w lokalnych przeglgbieniach terenowych lub, gdy wynika to w sposob jednoznaczny z
Dokumentacji Projektowej. Powierzchnia po rozplantowaniu powinna by¢ wyréwnana oraz
wyprofilowana z odpowiednimi spadkami uniemozliwiajacymi zaleganie wody. W przypadku,
gdy warunki terenowe uniemozliwiaja odpowiednie wyprofilowanie spadku nalezy wykonaé
bruzdy ulatwiajace sptyw wody powierzchniowe;.
Pozostawienie nierozplantowanej ziemi w odkladzie, na duzszy okres lub na state, moze miec
miejsce tylko w szczegdlnych przypadkach, np. gdy przewiduje si¢ dalsze wykorzystanie ziemi z
odkladu lub warunki terenowe uniemozliwiaja rozplantowanie wzglgdnie wywiezienie urobku.
W takich przypadkach ziemi¢ w odkladzie nalezy wyprofilowaé w regularne pryzmy. Co
kilkadziesiat metrow lub gesciej, w zaleznosci od lokalnych warunkow terenowych, w
uformowanych pryzmach, nalezy pozostawi¢ przerwy dla umozliwienia sptywu wod
powierzchniowych.

5.12 Postepowanie w okolicznosciach niebezpiecznych

W przypadku wystapienia zagrazajacych dla statecznosci budowli osuwisk lub przebi¢
hydraulicznych (kurzawka) nalezy:
> wstrzyma¢ wykonywanie robot w sasiedztwie zaobserwowanego zjawiska jesli to
konieczne ze wzgledow bezpieczenstwa zabezpieczy¢ obszar zagrozony ruchami gruntu
przed dostepem ludzi,
> zabezpieczy¢ miejsce, w ktorym nastapito przebicie przed dalszym naruszeniem
struktury gruntu (np. przez ulozenie geowldkniny i nasypanie okoto 0,5m warstwy
pospotki lub drobnego zwiru),
> zawiadomi¢ Inspektora Nadzoru oraz Projektanta
W przypadku odkrycia wykopalisk archeologicznych, natrafienia na przewody instalacyjne,
rurociagi, niewypaly itp. nalezy:
> niezwlocznie przerwaé prowadzenie robot,
> zawiadomi¢ odpowiednie instytucje administracyjne lub jednostki ratownicze,
> zawiadomié Inspektora Nadzoru i Zamawiajacego,
> zabezpieczy¢ zagrozone miejsca przed dostgpem ludzi i zwierzat.
W czasie wykonywania robdt ziemnych miejsca niebezpieczne nalezy ogrodzi¢ i umiescié
napisy ostrzegawcze. Prowadzenie robot ziemnych w poblizu instalacji podziemnych, a takze
poglebianie wykopow poszukiwawczych powinny odbywac si¢ recznie.
Wznowienie robot na odcinku, na ktérym wstrzymano roboty, moze nastapi¢ za zgoda
wlasciwych stuzb i Inspektora Nadzoru i powinny by¢ one przeprowadzone wedhig ich
wskazowek.

5.13 Dokladnos¢ wykonania robét ziemnych

Dopuszczalne odchytki w stosunku do parametrow okreslonych w dokumentacji projektowe;:
> odchylenie szeroko$ci dna rowow i kanatlow £3cm (odchylenie lokalne +£5cm),
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odchylenie szerokos$ci korony i tawki nasypu +3cm,

> odchylenie rzednych dna wykopu wykonywanego w gruncie suchym oraz rz¢dnych
korony nasypu +1cm (odchylenie lokalne £2cm),

odchylenie rzednych dna wykopu wykonywanego w gruncie nawodnionym oraz
rz¢dnych korony nasypu £2cm (odchylenie lokalne +3cm),

odchylenie nachylenia skarp wykopu lub nasypu 1:n +0,05,

odchylenie odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu +5cm,
odchylenie wymiarow w planie nie powinno by¢ wigksze niz 0,1m,

odchylenie grubosci warstwy podloza +3cm,

odchylenie szeroko$ci warstwy podioza +5cm.
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5.14 Zabezpieczenie wykonywanych budowli i robot
ziemnych

Budowle ziemne po wykonaniu powinny by¢ ubezpieczone zgodnie z dokumentacja projektowa
oraz specyfikacja techniczna.
W przypadku, gdy powyzszy warunek nie moze by¢ spetniony nalezy, do chwili wykonania
wlasciwego ubezpieczenia, zabezpieczy¢ skarpy oraz dno wykopow lub korong nasypu przed
dziataniem wplywow atmosferycznych oraz przed uszkodzeniami mechanicznymi. Dotyczy to
réwniez dluzszych przerw roboczych.
W tym celu zaleca sig:
> tymczasowe zabezpieczenie skarpy i dna wykopu lub korony nasypow od wdd
opadowych przez wykonanie rowow 1 drenazy opaskowych biegnacych wzdtuz krawedzi
skarp,
> w przypadku, gdy skarpy wykopu lub nasypu moga by¢ narazone na dzialanie ptynace;j
wody, nalezy je ubezpieczy¢ brzegostonami lub réwnorzednymi umocnieniami,
> w przypadku wystgpowania gruntéw spoistych na powierzchni skarp, w dnie wykopu lub
na koronie nasypu, nalezy je w okresie upatéw chroni¢ przed wysychaniem; w przypadku
wykopoéw pozostawiajac okoto 20cm warstwe gruntu rodzimego, a w przypadku
nasypow przykrywajac grunt chroniony ok. 20cm warstwa gruntu dowolnego,
> w przypadku wystgpowania gruntow wysadzinowych w dnie lub na powierzchni skarp
wykopOw nalezy je usuna¢ lub zabezpieczy¢ przed zamarzaniem przykrywajac matami
lub warstwa ochronng gruntu, w przypadku nasypéw wbudowywanie gruntow
wysadzinowych w strefy przy powierzchni skarp i pod korona nie jest zalecane,
zabezpieczy¢ przed przechodzeniem i przejezdzaniem,
> w przypadku, gdy zabezpieczenia nie wykonano lub okazato si¢ ono mato skuteczne, to
uszkodzona warstwe nalezy usunaé,
> po dlugiej przerwie roboczej konieczne jest, przed wykonaniem ubezpieczen,
sprawdzenie nasypu i doprowadzenie go do wymiarow zgodnych z dokumentacja
projektowa.
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5.15 Roboty ziemne w okresie mrozow

Odspajanie gruntu nalezy prowadzi¢ w sposob ciagly, aby nie przemarzal. W przypadkach
dhizszych przerw (ponad 2 godziny) odstonigte powierzchnie robocze powinny by¢ przykryte
np. matami slomianymi lub pozostawiona warstwa gruntu spulchnionego (nasypanego). Teren,
na ktérym przewiduje si¢ wykonanie wykopéw w zimie mozna zabezpieczy¢ przed
przemarzaniem poprzez:

> przeoranie gruntu do glebokosci 25+30cm i nastgpnie zbronowanie,

> pokrycie powierzchni gruntu miejscowego materiatami izolacyjnymi (stoma, trociny,

piasek, torf itp.).

Wyréwnywanie skarp i dna mozliwe jest zima w zasadzie tylko w przypadku gruntow sypkich.
W gruntach spoistych nie powinno by¢ wykonywane.



W okresie mrozow mozna wykonywac nasypy tylko z gruntéw sypkich za zgoda Nadzoru
Autorskiego i Inspektora Nadzoru z zachowaniem nastgpujacych warunkow:
> niedopuszczalne jest wykonywanie nasypu na zamarznigtym podlozu, a grunt uzywany
do nasypdéw nie moze zawierac lodu lub $niegu,
> niedozwolone jest stosowanie do nasypow gruntu zmarznigtego jesli zastosowane metody
zaggszczania nie zapewniaja jego rozkruszenia i zaggszezenia do wymaganego stanu,
> grubos$¢ zageszczanych warstw powinna by¢ zmniejszona do 1/2 w stosunku do grubos$ci
warstw zageszezanych w warunkach niezimowych,
> przed polozeniem nastgpnej warstwy powierzchnia warstwy zaggszczonej powinna by¢
oczyszczona ze $niegu i lodu,
> w przypadku przerwy w prowadzeniu robdt warstwe gorna nalezy zabezpieczy¢ przez
przykrycie ok. 0,5m warstwa luzno utozonego gruntu.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogo6lne wymagania

Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robdt podane zostaty w specyfikacji ,, Wymagania
0golne”.

Kontroli podlegaja rodzaje i stany gruntow oraz poziomy wod gruntowych w podtozu, rodzaje i
stany gruntu w zlozu lub na odktadzie i po ich wbudowaniu w nasyp oraz wymiary budowli
ziemnych, a takze zaggszczenie gruntu. Wyniki kontroli powinny by¢ poréwnywane z
wymaganiami przedstawionymi w dokumentacji projektowe;j.

6.2 Kontrola wymiarow wykopow i nasypow

Kontrolge wymiarow wykopow nalezy przeprowadza¢ metodami geodezyjnymi w przekrojach
poprzecznych rozmieszczonych nie rzadziej, niz co 100m oraz dodatkowo w miejscach
charakterystycznych, np. na zatamaniach profilu podluznego lub zmiany ksztattu, przy czym
powinny by¢ nie mniej niz 2 przekroje na kontrolowanym odcinku.
Kontroli podlegaja:

> rzegdne dna, tawek i terenu,

> usytuowanie osi i dlugosci wykopow w osi,

> wymiary przekroju poprzecznego (szerokosci, glebokos¢),

> nachylenie skarp.
Wymiary nasypéw nalezy kontrolowa¢ geodezyjnie w przekrojach poprzecznych
rozmieszczonych nie rzadziej niz co 50m oraz dodatkowo w przekrojach charakterystycznych,
przy czym powinno by¢ nie mniej niz 2 przekroje na kontrolowanym odcinku.
Kontroli podlegaja:

> rzedne stop skarp,
rzedne korony i tawek,
usytuowanie i dlugos¢ osi,
wymiary przekroju poprzecznego (koncowe i w trakcie wbudowywania gruntu),
nachylenie skarp.
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6.3 Kontrola zageszczenia

Badania zaggszczenia prowadzi sig:
> na biezaco (kontrola biezaca) — celem kontroli jest sprawdzenie czy osiagnigto
wymagane zaggszczenie danej warstwy warunkujace dopuszczenie do ukladania
nastepne;j,
> po wykonaniu catej budowli lub jej czg$ci (kontrola powykonawcza) gdy potrzebne sa
dane o zaggszczeniu gruntow w calej budowli lub w jej cze$ciach, wykrycie miejsc



stabych, kawern lub innych miejsc zagrazajacych bezpieczenstwu,
> w toku uzytkowania istniejacych budowli (kontrola eksploatacyjna) przewaznie gdy
powstaja obawy o ich bezpieczenstwo Ilub trwalo$¢, ktére wiaza¢é mozna z
niedostatecznym zageszczeniem gruntu.
Kontrola zaggszczenia prowadzi¢ powinna do wyznaczenia stopnia zaggszczenia (IDw) lub
wskaznika zaggszczenia (ISw) badanych warstw we wznoszonej budowli. Powyzsze parametry,
w zaleznosci od rodzaju zaggszczanego gruntu, mozna okre$la¢é metoda Proctora, metodami
radioizotopowymi, probnych obciazen statycznych i dynamicznych lub geodezyjna (badania
nieniszczace ,,in situ”). Kontrole powykonawcza oraz stan zaggszczenia budowli istniejacych
(kontrola eksploatacyjna) zaleca si¢ przeprowadza¢ metoda sondowan (badania podstawowe)
oraz wykopow badawczych z pobieraniem w dnie probek o nienaruszonej strukturze gruntu do
badan laboratoryjnych.
Wyniki kontroli biezacej danej warstwy gruntu uznaé nalezy za zadowalajace, tzn.
upowazniajace do sypania warstwy nastgpnej, jesli okreslone na podstawie wynikoéw badan
kazdej pobranej probki wartosci kontrolowane spetniaja podstawowe warunki:
> ID>I1Dw lub IS > Isw,

> ID — uzyskana warto$¢ stopnia zaggszczenia,

> IDw —wymagana wartos$¢ stopnia zaggszczenia,

> IS — uzyskana warto$¢ wskaznika zaggszczenia,
> ISw  —wymagana warto$¢ wskaznika zaggszczenia.

W obszarze, w ktorym grunt nie spetnia tych warunkéw nalezy warstwe dodatkowo zagesci¢ 1
przeprowadzi¢ ponowna kontrolg. W zaleznos$ci od przewidywanych skutkéw wynikajacych z
niedostatecznego zaggszczenia oraz warunkéw budowy, mozna wyjatkowo dopuscié
niespelnienie podanych uprzednio wymagan podstawowych 1 zastosowaé nastgpujace
wymagania zastepcze, charakteryzujace budowle o obnizonej, lecz dopuszczalnej jakoS$ci:
> ID > IDw lub IS > ISw z tym, ze wymagan podstawowych, tzn. ID > IDw oraz IS > ISw,
moze nie spetni¢ nie wigcej niz 10% wszystkich wynikow dla budowli I i IT klasy lub
15% dla budowli IIl i IV klasy, przy czym wskazniki najnizsze powinny spetniac
nierownosci:
> IDmin > 0.70 IDw lub ISmin >0.95 Isw,
> | Dmin — najmniejsze warto$ci stopnia zaggszczenia w warstwie,
> 1Smin — najmniejsze warto$ci wskaznika zaggszczenia w warstwie.
Dopuszcza si¢ zastosowanie wymagan zastgpczych pod warunkiem, ze:
> kazde 2 miejsca lub 2 warstwy, z ktérych probki nie spelnilty wymagan podstawowych sa
od siebie oddzielone miejscem lub warstwa, w ktorym zageszczenie gruntu ten warunek
spehia,
> o0golna liczba warstw, w ktorych nie sa spetnione wymagania podstawowe nie przekroczy
10% liczby wszystkich warstw danej budowli.
Budowle, w ktérych liczba warstw spehiajacych wymagania podstawowe nie sigga 90%
wszystkich warstw powinny by¢ przedmiotem ekspertyzy oceniajacej stan techniczny i
mozliwosci spetnienia swoich zadan. W przypadku nie wykonania ekspertyzy nalezy traktowaé
je jako budowle o obnizonej jakoSci.
Kontrola powykonawcza oraz kontrola eksploatacyjna stanowi¢ moze podstawe do uznania, ze
zageszczenie gruntu w nasypie nie nasuwa zastrzezen pod warunkiem, iz uzyskane wyniki we
wszystkich badanych miejscach speilniaja wymagania podstawowe. W innych przypadkach
wyniki badan powinny by¢ przedmiotem ekspertyzy orzekajacej o stanie technicznym budowli 1
mozliwos$ciach spetnienia swoich zadan.

6.4 Dokumentacja kontroli oraz ocena wynikow

Dokumentacja kontroli powinna sktada¢ si¢ z:
> dziennika badan i pomiarow,
> zestawienia wynikow badan,



> zbiorczej analizy wraz ze statycznym opracowaniem wynikow badan i z wnioskami,
> przekrojow poprzecznych i podluznych lub poziomych z lokalizacja badan i pomiarow.
W dzienniku badan i pomiaréw powinny by¢ notowane wszystkie wyniki badan oraz wyniki
pomiaré6w kontrolnych. Na przekrojach powinny by¢ naniesione wyniki badan pomiaréw, a
takze miejsca poboru probek. Przekroje poprzeczne powinny by¢é wykonywane w tych
miejscach, w ktorych kontrolowane byty wymiary.
Wyniki kontroli jako$ci materialdw i robot ocenia si¢ przez ich poréwnanie z wymaganiami
zawartymi w Dokumentacji Projektowej oraz niniejszej specyfikacji. Oceng z przeprowadzone;j
kontroli materialow i robot nalezy wpisa¢ do dziennika budowy.
Wyniki badan kontrolnych jakosci wykonania nasypow wykorzystywane sa:
> doraznie, przy odbiorze poszczegdlnych warstw nasypu, tj. do poréwnania parametrow
zageszezenia z wymaganiami projektowymi lub podanymi w niniejszej specyfikacji w
celu podjecia decyzji czy moze by¢ ukladana nastgpna warstwa nasypu,
> przy ocenie wigkszej czesci nasypu lub nasypu catkowicie wykonanego, w tym
przypadku wyniki badan powinny by¢ opracowane statystycznie.
Do oceny nalezy dotaczy¢ wyniki badan laboratoryjnych lub wskaza¢ na dokumentacjg, gdzie
znajduja si¢ wyniki przeprowadzonych badan i pomiaréw.

7 OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady

Ogolne zasady dotyczace obmiaru robo6t podane zostaty w specyfikacji ,, Wymagania ogo6lne”.

7.2 Jednostki obmiarowe

Jednostkami obmiarowymi rob6t zwigzanych z robotami ziemnymi sa:
> dla wykonania wykop6w liniowych — m* (metr szescienny),
dla usunigcia warstwy ziemi urodzajnej — m? (metr kwadratowy),
dla zasypywania wykopow — rn® (metr sze$cienny),
dla formowania i zageszczenia nasypow — m® (metr sze$cienny),
dla plantowania powierzchni skarp i dna wykopéw — m? (metr kwadratowy),
dla plantowania powierzchni skarp i korony nasypéw — m? (metr kwadratowy),
dla rozplantowania urobku — m® (metr szescienny),
dla rozécielenia ziemi urodzajnej — m? (metr kwadratowy),
dla humusowania skarp — m? (metr kwadratowy).

8 ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady dotyczace odbioru robdt podane zostaty w specyfikacji ,,Wymagania og6lne”.
Czesciowy odbior robot przeprowadza si¢ dla robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu.
Nalezy je odebra¢ przed wykonaniem nastgpnej czgs$ci robot, uniemozliwiajacej dokonanie
odbioru robot poprzednich. W zakresie robot nasypowych sa to odbior podloza i odbiory
poszczegblnych warstw nasypu.

Odbioru czgsciowego dokonuje si¢ na podstawie oceny kontroli wg niniejszej specyfikacji. W
przypadku oceny pozytywnej sporzadza si¢ protokot odbioru czg¢§ciowego.

Odbiér koncowy przeprowadza si¢ po zakonczeniu calosci robdt, na podstawie odbioréw
czgSciowych 1 oceny kontroli wg niniejszej specyfikacji. W przypadku pozytywnej oceny
sporzadza si¢ protokot odbioru koncowego.

Roboty uznane przy odbiorze za niezgodne z warunkami technicznymi oraz Dokumentacja
Projektowa nalezy poprawi¢ w ustalonym terminie i przedstawi¢ do powtdrnego odbioru.

Po zakonczeniu rob6t Wykonawca winien przywroci¢ teren do stanu pierwotnego i odtworzyc
elementy zagospodarowania terenu. Koszt tych prac Wykonawca uwzgledni w cenie ryczalttowe;j
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na realizacjg calosci inwestycji. Wykonawca robdt zobowiazany jest do uzyskania od wiascicieli
i uzytkownikow terenu os$wiadczen stwierdzajacych brak roszczen zwiazanych z
uporzadkowaniem terenow po zakonczeniu robot.

Calo$¢ przedmiotowych robot nalezy wykonywaé zgodnie z obowiazujacymi przepisami i
normami technicznymi oraz BHP, przy uwzgl¢dnieniu warunkéw okreslonych w dokumentacji
projektowej, uzgodnieniach, postanowieniach i decyzjach.

9 PODSTAWY PLATNOSCI

Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci podane zostaty w specyfikacji ,, Wymagania ogolne”

9.1 Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej wykonania rob6t ziemnych obejmuje m.in.:
> dla wykonania wykopow:
> odspojenie gruntu,

pionowe i poziome przerzuty ziemi ze ztozeniem jej na odklad,
profilowanie dna wykopu,
wyréwnanie na czysto skarp i dna wykopow,
wykonanie rowkow odwadniajacych,
odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
zasypanie wykopow,
zageszczenie zasypki warstw wykopu,
kontrola stopnia zaggszczenia zasypki,
rozplantowanie uprzednio wydobytej ziemi,
wykonanie w rozplantowanej ziemi bruzd,
spulchnianie gruntu skarp,
pokrycie skarp humusem zlozonym przy goérnej krawedzi,

> wykonanie urzadzen zabezpieczenia i organizacji ruchu.
> dla wykonania nasypow:

> usunigcie warstwy ziemi urodzajnej,
przywiezienie gruntu do nasypu,
przygotowanie podioza pod nasyp,
formowanie nasypu z dostarczonego gruntu,
wyrdéwnanie gruntu warstwami o odpowiedniej grubosci,
zageszczanie gruntu warstwami,
kontrola stopnia zaggszczenia warstw nasypu,
wyprofilowanie skarp nasypu,
obrobienie korony i skarp nasypu,
plantowanie powierzchni skarp i korony nasypu,
spulchnianie gruntu skarp,
pokrycie skarp humusem,
wykonanie urzadzen zabezpieczenia i organizacji ruchu.

10 DOKUMENTY ODNIESIENIA

V VYV VYV VYV VYV VY

VV YV VYV VYV VYV VYV VY

PN-B-02480:1986 | Grunty budowlane — Okreslenia, symbole, podziat i opis
gruntow

PN-EN 13043:2004 - | Kruszywa do mieszanek bitumicznych i

PN-EN 13043:2004/AC:2004 powierzchniowych utrwalen stosowanych na drogach,
lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych do
ruchu




PN-B-06050:1999

Geotechnika — Roboty ziemne — Wymagania og6ine

PN-B-10736:1999

Roboty ziemne - Woykopy otwarte dla przewodow
wodociagowych i kanalizacyjnych — Warunki techniczne
wykonania

PN-B-12095:1997

Urzadzenia wodno-melioracyjne — Nasypy — Wymagania i
badania przy odbiorze




I1l. WODOCIAG




SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

I1I. WODOCIAG

KLASYFIKACJA ROBOT WEDEUG WSPOLNEGO SEOWNIKA ZAMOWIEN

45000000-7 |Roboty budowlane

45100000-8 | Przygotowanie terenu pod budowe

Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektow budowlanych;

45110000-1 roboty ziemne

45113000-2 |Roboty na placu budowy

Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow
45200000-9 |budowlanych Iub ich czgsci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i
wodnej

Roboty budowlane w zakresie budowy rurociagow, linii
45230000-8 |komunikacyjnych i elektroenergetycznych, autostrad, drdg, lotnisk i
kolei; wyrownywanie terenu

Roboty budowlane w zakresie budowy rurociagéw, ciagow

45231000-5 komunikacyjnych i linii energetycznych

45231100-6 Ogolr}e ’roboty budowlane zwiazane z budowa
rurociagow

45231110-9 RObOf[y ’budowlane w zakresie kladzenia
rurociagdw

45231111-6 | Podnoszenie i poziomowanie rurociaggéw

45231112-3 |Instalacja rurociagdw

45231113-0 |Poziomowanie rurociagdw

Roboty budowlane w zakresie budowy wodociagdéw i

45231300-8 rurociagoéw do odprowadzania $ciekow

45232000-2 |Roboty pomocnicze w zakresie rurociagow i kabli

45232100-3 |Roboty pomocnicze w zakresie wodociagow

45232150-8 \I}ng;ty w zakresie rurociaggéw do przesylu

Roboty budowlane w zakresie weztow do

45232151-5 i
przepompowywania wody

Roboty budowlane w  zakresie

45232152-2 .
przepompowni

45232400-6 |Roboty budowlane w zakresie kanatlow §ciekowych
45232460-4 | Roboty sanitarne
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10.2 Inne



1 WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robo6t budowlanych zwiazanych z budowa ,,Sieci wodociagowej z przylaczami w miejscowosci
Byszow, Rogacz wraz z wlaczeniem z miejscowosci Janowice gmina Samborzec do
miejscowosci Byszow gmina Klimontow”.

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z
budowa sieci wodociagowe;j.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okre$lenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sa zgodne =z
Dokumentacja Projektowa oraz specyfikacja ,,Wymagania ogdlne”.

Wodociqg — zespot wspolpracujacych ze soba obiektow i urzadzen inzynierskich przeznaczony
do zaopatrywania ludnosci i przemystu w wodg.

Sieé wodociqgowa — uklad rurociagdw na terenie miejscowosci, zaopatrujaca ludnos¢ i zaklady
przemystowe w wodg.

Przewod wodociggowy — rurociag wraz z urzadzeniami przeznaczony do dostarczania wody
odbiorcom.

Przewod wodociqgowy magistralny — przew6d wodociagowy glowny, doprowadzajacy wode do
przewodow rozdzielczych do przytaczy domowych i1 innych punktow czerpalnych.

Przewod wodociqgowy rozdzielczy — przewdd wodociagowy doprowadzajacy wodg od przewodu
magistralnego do przylaczy domowych i innych punktéw czerpalnych.

Cisnienie robocze — wysokos$¢ ci$nienia okreslona zgodnie z dokumentacja techniczng jako
maksymalna rdznica rzgdnych linii ci$nienia w najwyzszym potozeniu nad badanymi odcinkami
przewodu.

Przylqcz wodociggowy — rurociag doprowadzajacy wodg¢ do budynku z sieci wodociagowe;.
Urzqdzenia (elementy) — uzbrojenia sieci.

Wezel — charakterystyczny punkt na sieci wodociagowej oznaczony na mapie.

Bloki oporowe — maja zastosowanie dla wodociagow o ztaczach kielichowych lub dtawikowych,
przy ktorych nie mozna liczy¢ na przeniesienie sit osiowych wzdhuz przewodu. Stosowane sa na
kolanach, tukach i odgalezieniach.

Elementy sieci wodociagowej

Zasuwa — element uzbrojenia sieci, shuzacy od odcinania przeptywu wody w sieci.

Hydrant — element uzbrojenia sieci, stuzacy od poboru wody w przypadku pozaru.

Studzienka pomiarowa — studzienka betonowa lub z tworzywa sztucznego — zamontowana na
przytaczu wodociaggowym wyposazona w urzadzenie do pomiaru przeptywu ilosci wody.
Pompownia wody - obiekt budowlany wyposazony w zespoly pompowe, instalacje i
pomocnicze urzadzenia techniczne, przeznaczone do podwyzszenie cis$nienia wody Ww
wodociagu.

Zbiornik wodociqgowy sieciowy — element wodociagu, ktéorego gldéwnym zadaniem jest



gromadzenie wody w czasie zmniejszonego zuzycia wody przez odbiorcow, a takze wyréwnanie
ci$nien w sieci wodociagowe;.

Bloki podporowe — maja zastosowanie dla wodociagéw i sa montowane na sieci pod armatura
zeliwna z uwagi na znaczne rdznice w cigzarze rur oraz armatury i ksztaltek zeliwnych

1.5 Wymagania dotyczace robot

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za ich jako$¢, wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa, specyfikacja techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2 MATERIALY

Wszystkie materialty stosowane do wykonania robot musza by¢ zgodne z wymaganiami
niniejszej specyfikacji i dokumentacji projektowe;.

Na Wykonawcy spoczywa obowiazek posiadania dokumentacji wyrobu budowlanego
wymaganej przez odpowiednie ustawy i rozporzadzenia.

Wszystkie zakupione przez Wykonawce materialy zastosowane do budowy wodociagu powinny
odpowiada¢ normom krajowym zastapionym, jesli to mozliwe, przez normy europejskie lub
technicznym aprobatom europejskim.

W przypadku braku norm krajowych lub technicznych aprobat europejskich elementy i materiaty
powinny odpowiada¢ wymaganiom odpowiednich specyfikacji.

2.1 Rury z polietylenu

Rurociagi nalezy wykona¢ z rur polietylenowych klasy PE 100 szereg SDR 11 i SDR 17 na
ci$nienie odpowiednio PN 1,6 i PN 1,0 MPa o $rednicach Dn32, Dn40, Dn50, Dn125 i Dnl60.
Przytacza wodociagowe z rur polietylenowych klasy PE 100 szereg SDR 17 na ci$nienie
PN 1,0 MPa i $rednicy Dn32 i Dn40. Wszystkie rury powinny by¢ w kolorze niebieskim.

Rury i ksztaltki PE do wody powinny by¢ zgodne z norma PN-EN 12201-1, PN-EN 12201-2,
PN-EN 12201-3, PN-EN 12201-4, PN-EN 12201-5.

2.2 Zestaw hydroforowy (pompownia wody)

Wymagania ogoélne
Zestaw hydroforowy zgodnie z dokumentacja projektowa i kartami doboru zestawul.

Rozwiqzania konstrukcyjne:

> wszystkie spoiny sa wykonane w technologii wlasciwej dla stali kwasoodpornej (metoda
TIG, przy uzyciu glowicy zamknigtej do spawania orbitalnego w ostonie argonowej lub
automatu CNC), przy czym wykonane spoiny sa na zyczenie udokumentowane
wydrukiem parametrow spawania,

> kolektory z kro¢cami przylaczeniowymi, kolnierze wywijane — sa wykonane ze stali
kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1:2007,

> W celu zmniejszenia oporow przeptywu odgalezienia kolektorow sa wykonane metoda
ksztattowania szyjek,

> armatura zwrotna — zastosowano zawory zwrotne,

> armatura odcinajaca — zawory kulowe, a dla pomp o przytaczu wigkszym niz Dn50
przepustnice,

> na kolektorach sa zamontowane kohierze luzne w wykonaniu na ci$nienie nominalne
PN 10 umozliwiajace fatwy montaz instalacji przytaczeniowej z obu stron kolektora,

> na kolektorze tlocznym wykonanym ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg
PN-EN 10088-1:2007, sa zamontowane zbiorniki przeponowe o pojemnosci 25dm* w
odpowiedniej ilosci stosownie do wydajnosci uktadu hydroforowego,

> kolektor tloczny wykonany jest ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1:2007,



>
>

>

1 zamontowany powyzej kolektora ssawnego,

predkos¢ przeptywu medium w kolektorze ssawnym jest < 1,5 m/s,

konstrukcja wsporcza zestawu hydroforowego jest wykonana ze stali kwasoodpornej
1.4301 wg PN-EN 10088-1:2007,

celem minimalizacji rozmiar6w urzadzenia na konstrukcji wsporczej jest zamontowana
szafa sterownicza. Przy szafie sterowniczej sa zamontowane na wysokosci wzroku
manometry kontrolne,

zestaw hydroforowy jest zamontowany na podkladkach wibroizolacyjnych w celu
ograniczenia przenoszenia drgan na posadzke,

Szafa sterownicza:

>

>
>

obudowa jest wykonana z metalu, malowana proszkowo w kolorze RAL7040, posiada
stopien ochrony nie mniejszy niz IP 54,
posiada znak CE,
wyposazenie rozdzielni sterujacej:
> sterownik mikroprocesorowy wspdlpracujacy z przelaczana przetwornica
czestotliwosci,
> przetwornica czgstotliwosci firmy Danfoss,

> odrebne moduty sterownika i klawiatury,

> aparatura zabezpieczajaco-laczeniowa: wylacznik silnikowy (zabezpieczenie
zwarciowe i termiczne),

> rozlacznik glowny,

> kontrola faz zasilania: spadek napigcia, asymetria, kolejnos¢ faz,

> kontrola ci$nienia: przetwornik ci$nienia,

> sygnalizacja zasilania, pracy pomp,

> rgczne zalaczanie pomp — przyciski podswietlane,

> czujnik ci$nienia zamontowany do rozdzielni za pomoca zlaczy o stopniu ochrony
IP 68, umozliwiajacych tatwa wymiang,

> szafa elektryczna w kontenerze powinna umozliwia¢ podlaczenie nastgpujacych

odbiorow: Grzejnik 16A, Gniazdo 230V 16A, Przeptywowy podgrzewacz wody
16A, Oswietlenie 6A, Gniazdo 24V 6A, 1 wyprowadzenie rezerwowy 16A.
Wszystkie te wyprowadzenia powinny by¢é zabezpieczone dodatkowo
wylacznikiem réznicowo-pradowym 40A 1177=30mA

Sterownik mikroprocesorowy:

>
>

>

A\

sterownik posiada mozliwos$¢ pracy z przelaczana przetwornica czestotliwosci,

sterownik posiada mozliwo$¢ komunikacji 1 wykonania wizualizacji zestawu
hydroforowego,

sterownik jest wyposazony w zlacze RS 485 i1 232 oraz dodatkowe wejscia pomiarowe
pozwalajace na podlaczenie réznych urzadzen pomiarowych, takich jak ci$nieniomierze,
przeptywomierze i czujniki temperatury,

sterownik umozliwia sterowanie praca pomp z zachowaniem odpowiedniej kolejnosci
zalaczania i wylaczania pomp (przetaczanie pomp po kazdym cyklu pracy),

sterownik uniemozliwia jednoczesne zataczanie wigcej niz jednej pompy, przesuwajac w
czasie rozruchy poszczegdlnych pomp,

sterownik blokuje mozliwo$¢ natychmiastowego wilaczenia/wylaczenia pompy po
wylaczeniu/wlaczeniu poprzedniej, poprzez co uniemozliwia pulsacyjna pracg w
przypadku gwaltownych zmian poboru wody,

sterownik pozwala na ograniczenie maksymalnej liczby pomp pracujacych jednoczesnie,
sterownik zabezpiecza zestaw przed suchobiegiem, wyltaczajac kolejno poszczegodlne
pompy zestawu przy spadku ci$nienia na ssaniu ponizej wartosci zadanej (dla zestawow z
bezposrednim podiaczeniem do wodociagu) lub w przypadku, gdy poziom wody w
zbiorniku obnizy si¢ ponizej wartosci zadanej,



>
>

Serwis:

>
>
>

>

sterownik posiada zabezpieczenie 1 wylacza pompy w przypadku przekroczenia
dopuszczalnego ci$nienia w kolektorze tlocznym,

sterownik umozliwia wlaczanie pomp pomocniczych w przypadku, gdy réznica cisnien w
kolektorze ttocznym i ssawnym przekracza ich maksymalna wysoko$¢ podnoszenia,
sterownik powinien umozliwia¢é na zablokowanie pracy pomp po przekroczeniu
zaprogramowanego czasu,

sterownik umozliwia przelaczanie pomp, w czasie matych poborow wody zapewniajac
ich optymalne wykorzystanie,

sterownik umozliwia dopasowanie ukladu do charakterystyki rurociagu tlocznego w
zaleznosci od liczby wlaczonych pomp poprzez dyskretne zmiany ci$nienia,

sterownik umozliwia dopasowanie ukladu charakterystyki rurociagu, w przypadku
dodatkowego wyposazenia ukladu w przeptywomierz z nadajnikiem poprzez
uzaleznienie ci$nienia na wyj$ciu z pompowni od przeptywu,

sterownik umozliwia wspolpracg z modemem radiowym, co pozwala na przesylanie
sygnatow droga radiowa,

sterownik umozliwia wspotprace z modemem GSM, co pozwala na przesytanie sygnatow
przez sie¢ komorkowa — wysytanie wiadomosci poprzez modem GSM przy zestawie do
modemu GSM przy komputerze lub wysytanie wiadomosci SMS,

sterownik umozliwia wspolprace poprzez sie¢ telekomunikacji z wykorzystaniem
modemu TP S.A,,

sterownik umozliwia wspolprace z komputerem za pomoca polaczenia kablowego
poprzez tacze szeregowe w standardzie RS 485 1232,

sterownik umozliwia rejestracj¢ zuzycia energii elektryczne;j,

sterownik umozliwia automatyczna zmiang parametréw pracy zestawu w zadanych
przedziatach czasowych,

sterownik, posiada mozliwo$¢ odczytu z panelu sterownika (wyswietlacz na drzwiach
szafy): ci$nienia ssania, tloczenia, obroty, czgstotliwos¢ silnika z przetwornica,

sterownik powinien mie¢ mozliwo$¢ sterowania zaworem elektromagnetycznym DNS50
230V lub przepustnica z napedem elektrycznym w celu przeprowadzania testu pomp,
sterownik musi posiada¢ wejScie umozliwiajace podpigciec wodomierza z nadajnikiem
NKO,

sterownik jest wykonany w stopniu ochrony IP 54,

posiada znak CE,

og6lnopolska wyspecjalizowana sie¢ serwisowa,

maksymalny czas reakcji w przypadku awarii w czasie nie przekraczajacym 12h,
zapewnienie obsthugi serwisowej w odleglosci co najwyzej 200km od miejsca
zabudowania,

mozliwo$¢ zlecenia stalych konserwacji zestawu hydroforowego w okresie
pogwarancyjnym,

Wymagania ogdlne:

>
>
>

wszystkie opisy na urzadzeniu sa wykonane w jezyku polskim,
wszystkie komunikaty wyswietlane przez sterownik sa w jezyku polskim,
urzadzenie posiada dokumentacj¢ techniczno-ruchowa DTR w jezyku polskim, ktéra
zawiera:
> instrukcje montazu i eksploatacji w tym sposob postgpowania w sytuacjach
awaryjnych oraz wykaz czg$ci zamiennych,
instrukcje obstugi i konfiguracji sterownika,
schematy elektryczne szafy sterowniczej,
rysunek ztozeniowy,
rysunek rozmieszczenia elementow na drzwiach szafy sterowniczej,
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karte identyfikacyjna zestawu,
karte gwarancyjna,
dokumentacjg zbiornikéw przeponowych,
protokoét z badania zestawu hydroforowego,
rzeczywista charakterystyke hydrauliczna Q-H urzadzenia,
deklaracj¢ zgodnosci,
dokumentacje zbiornikoéw przeponowych umozliwiajaca ich rejestracj¢ przez Urzad
Dozoru Technicznego,
urzadzenie przeszlo proby szczelnosci i1 ci$nieniowa na stanowisku badawczym
potwierdzone raportem z badan,
urzadzenie jest produktem polskim,
urzadzenie posiada zgodnos¢ z dyrektywa 89/392/EEC — maszyny,
rozdzielnia sterujaca jest zgodna z dyrektywami:
> T3/23/[EEC — wyposazenie elektryczne do stosowania w okreSlonym zakresie
napig¢,
> 89/336/EEC - zgodnos¢ elektromagnetyczna,
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Wymagane dokumenty, ktore naleiy zalqczy¢ do oferty:

>
>

>
>
>

atest higieniczny na caty zestaw hydroforowy wydany przez Panstwowy Zaklad Higieny,
Aprobate Techniczna wydana przez Centralny Os$rodek Badawczo — Rozwojowy
Techniki Instalacyjnej INSTAL,

rysunki techniczne zestawdw hydroforowych z podaniem $rednic kolektorow,

certyfikat jakosci ISO 9001, ISO 14001 producenta zestawow hydroforowych,

protokoét z badania technicznego zestawu hydroforowego.

2.3 Kontener zestawu hydroforowego
Konstrukcja kontenera (wymiary 3x2,44x2,5m):

>
>
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>

konstrukcja stalowa ocynkowana, malowana na biato,
cynkowanie ogniowe — antykorozyjne zabezpieczenie powierzchni stalowych poprzez
zanurzenie w cynku o temperaturze 450°C. Jako podstawowy sktadnik kapieli cynkowej
stosowany jest cynk SHG (specjalnej jakosci) o czystosci nie nizszej niz 99.995% Zn,
dodatkowe komponenty to stop o nazwie TECHNIGALVA + Bi, zawierajacy dodatki
Niklu i Bizmutu oraz stop Galva 5 zawierajacy dodatek aluminium,
grubo$¢ warstwy 1 masa cynku odniesiona do powierzchni wyrobu wg EN ISO 1461,
$ciany zewngtrzne plyta warstwowa z rdzeniem styropianowym o gr. 8,0cm,
kolor od zewnatrz, RAL 9010 (biaty),
kolor od wewnatrz, RAL 9010 (biaty),
okladziny ptyty wykonane z blachy stalowej o grubosci 0,50mm:
> obustronnie oc;/nkowanej i powlekanej lakierem poliestrowym (grubo$¢ warstwy
cynku 275 g/m°, grubos¢ powtoki poliestrowej 25um,
> rdzer'l3 plyt ze styropianu samogasnacego: odmiany PS-E FS o gestosci min 15
kg/m
> warto$¢ wspolezynnika przenikania ciepta Uo = 0,450 W/m?XK — wspétezynnik dla
centralnej czgs$ci plyty,
> klasyfikacja ogniowa — NRO
> akustyka — Rw = 24dB
stropodach ptyta warstwowa z rdzeniem styropianowym o gr. 10,0cm:
> kolor od zewnatrz, RAL 9010 (biaty),
kolor od wewnatrz, RAL 9010 (bialy),
warto$¢ wspotezynnika przenikania ciepta: Uo=0,366W/m?xK,
klasyfikacja ogniowa — NRO,
odporno$¢ ogniowa — E 90
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> akustyka — Rw = 24dB
podiogi brak (po montazu kontenera na plycie betonowej do wykonania posadzka w
technologii ,,na mokro” o gr. 12,5cm),
drzwi wejsciowe typ Hormann, H8-5:
> przeciwpozarowe,
> pelne,
> bialo—szare (RAL 9002),
> ocieplane — izolacja z widkien mineralnych, wsp. Uo=1,7W/m’xK (warto$é
laboratoryjna),
> izolacyjnos$¢ akustyczna ok. 39dB,
> jeden zawias sprezynowy (zamykanie samoczynne),
> jeden zawias konstrukcyjny zgodny z DIN 18272 $w. 90/200, z dwoma zamkami.
okno PCV:
kolor biaty,
system KBE AD — minimum 3 komorowy,
okucia ROTO,
wsp. szyb U=1,1 W/m?x K,
wsp. okna U=1,5 W/m?x K 60/60
jednokwaterowe — rozwieralno-uchylne
krata stalowa na oknie — stata, ocynkowana,
wentylacyjna grawitacyjna — kratki nascienne z zaluzja,
orynnowanie PCV - kolor bialy,
attyka plaska — wysokos$¢ 0.42m, kolor bialy, RAL 9010,
ramy kolor biaty, RAL 9010
wysoko$¢ wewnegtrzna — Hmin=2,50m (po wykonaniu warstw posadzkowych w
kontenerze o gruboscil2,5¢cm),
wysoko$¢ zewngetrzna (z attyka) Hzew=2,95m.
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WyposaZenie kontenera:

YV VV V V

>

przepustnice odcinajace (migdzykohierzowe) na ssaniu i ttoczeniu uktadu pompowego,
taczniki amortyzacyjne montowane na ssaniu i tfoczeniu zestawu hydroforowego,
osuszacz powietrza,

grzejniki elektryczne konwektorowe,

orurowanie wewnatrz kontenera wykonane ze stali kwasoodpornej 1.4301 — spoiny
wykonane metoda spawania orbitalnego,

kratki wentylacyjne,

2.4 Armatura

>

zasuwy odcinajace liniowe i w weztach typu E2 z kielichem wciskowym dla rur PE i
PVC:

> obudowa teleskopowa

> skrzynka uliczna sztywna
hydranty zeliwne sztywne Dnl00 wraz z zasuwa kolnierzowa migkkouszczelniajaca
klinowa Dn100 z gtadkim i wolnym przelotem typu E, obudowa i skrzynka do zasuw.

Armatura winna by¢ wykonana z zeliwa sferoidalnego EN-GJS-400 z kotierzami zgodnie z
PN-EN 1092-2.

Zastosowana armatura musi by¢ przewidziana do dlugoletniej eksploatacji w warunkach
agresywnych, zapewnia¢ szczelno§¢ zamknigcia oraz posiada¢ zabezpieczenie antykorozyjne z
powloki z zywic epoksydownych grubosci minimum 250pum, naktadanych metoda fluidyzacyjna
(posiadanie certyfikatu zabezpieczen antykorozyjnych RAL, wydawanych przez GSK).



2.5 Ksztattki

Ksztattki z polietylenu (PE) dostosowane do zastosowanych rurociagdw zgodnie z norma
PN-EN 12201-3:2004.

2.6 Komora wodomierzowa (pomiarowa)

Wymagania ogoélne

Komora wodomierzowa zgodnie z dokumentacja projektowa i kartami doboru.

Komora robocza

Komora robocza z kregéw betonowych zapewniajacych szczelno$¢ przy zastosowaniu kregow
betonowych taczonych na wpust z uszczelka gumowa, co uniemozliwi wodzie gruntowej naptyw
do wngtrza studni. Przejscia przewodow przez $cianki komor nalezy wykonaé jako szczelne i
elastyczne

Stopnie studni

Stopnie z chromowo-niklowej stali nierdzewnej, zgodne z DIN 19555/1264.

Wytrzymato$¢ stopni odpowiadajaca DIN 1264.

Pierwszy (najwyzszy) stopien nie nizej niz 5S00mm od pokrywy studni, zgodnie z DIN 19549,
250mm odstegpu migdzy kolejnymi stopniami, zgodnie z DIN 19549, ostatni (najnizszy) stopieh
nie nizej niz 250mm i nie wyzej niz 500mm od spocznika, zgodnie z DIN 19549.

Wiazy kanatowe
Wilazy kanalowe nalezy wykonywac jako wlazy zeliwne typu lekkiego odpowiadajace
wymaganiom PN-EN 124:2000.

2.7 Wezly wodomierzowe domowe

Wezly wodomierzowe wykona¢ zgodnie z dokumentacja. W sklad wezta wodomierzowego
wchodza:

v wodomierz skrzydetkowy Dn20 lub Dn25,

v’ zawor antyskazeniowy typ EA

v' regulator ci$nienia Dn20

v' dwa zawory kulowe.

2.8 Oznakowanie trasy wodociagu

Tasmy ostrzegawczo-lokalizacyjne w kolorze niebieskim dla sieci wodociagowych, z wtopiona
wkladka metalowa.

Oznakowanie trasy wodociagu za pomoca tabliczki znamionowej dla wodociagow w kolorze
niebieskim umieszczonej na murze zgodnie z PN-B-09700:1986.

Oznakowanie trasy wodociagu za pomoca shupkéw betonowych z tabliczka znamionowa dla
wodociagow w kolorze niebieskim zgodnie z PN-B-09700:1986.

2.9 Kruszywo na podsypke
Uzyty materiat na podsypke powinien odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-06714.

2.10 Beton

Beton wg normy PN-EN 206-1:2003 wraz ze zmianami PN-EN 206-1:2003/A1:2005,
PN-EN 206-1:2003/A2:2006, PN-EN 206-1:2003/Ap1:2004 — Beton Cz¢$¢ 1: Wymagania,
wlasciwoscei, produkcja i zgodnosé



2.11 Skitadowanie materiatow

Rury

Rury mozna skladowaé na otwartej przestrzeni, ukladajac je w pozycji lezacej jedno Iub
wielowarstwowo.

Powierzchnia sktadowania powinna by¢ utwardzona i zabezpieczona przed gromadzeniem sig
wod opadowych.

W przypadku sktadowania poziomego pierwsza warstwg rur nalezy ulozy¢ na podkladach
drewnianych.

Wykonawca jest zobowiazany uktadaé rury wedhug poszczegdlnych grup, wielkosci i gatunkow
W sposob zapewniajacy statecznos¢ oraz umozliwiajacy dostep do poszczegolnych stoséw lub
pojedynczych rur.

Jako zasadg nalezy przyjaé, ze rury z tworzyw winny by¢ sktadowane tak dhugo jak to mozliwe
w oryginalnym opakowaniu (wiazkach). Powierzchnia sktadowania musi by¢ ptaska, wolna od
kamieni, ostrych przedmiotow. Wiazki mozna sktadowaé po trzy jedna na drugiej, lecz nie wyzej
niz na 2m wysokos$ci w taki sposéb, aby ramka wiazki wyzszej spoczywata na ramce wiazki
nizszej. Gdy rury sa skladowane (po rozpakowaniu) w stertach nalezy zastosowaé boczne
wsporniki, najlepiej drewniane lub wylozone drewnem w maksymalnych odstepach, co 1,5m.
Gdy nie jest mozliwe podparcie rur na catej dtugosci, to spodnia warstwa rur winna spoczywac
na drewnianych fatach o szerokosci min. 50mm o takiej wysokosci, aby nigdy kielichy nie lezaty
na ziemi. Rozstaw podpor nie wigkszy niz 2m. Rury o r6znych $rednicach i grubosciach winny
by¢ sktadowane oddzielnie, a gdy nie jest to mozliwe, rury o najgrubszej §ciance winny
znajdowaé si¢ na spodzie. W stercie nie powinno si¢ znajdowac wigcej niz 7 warstw, lecz nie
wyzej niz 1,5m.

Gdy wiadomo, ze skladowane rury nie zostana ulozone w ciaggu 6 miesigcy nalezy je
zabezpieczy¢ przed nadmiernym wptywem promieniowania stonecznego poprzez zadaszenie.

Ksztaltki i armatura
Ksztaltki i armature nalezy przechowywaé w magazynie zamknigtym oraz suchym.

Kruszywo
Kruszywo nalezy skladowa¢ na utwardzonym 1 odwodnionym podlozu w sposéb
zabezpieczajacy je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajami i frakcjami

kruszyw.
3 SPRZET

Warunki ogdlne stosowania sprzetu podano w specyfikacji ,, Wymagania ogdlne”.
Sprzet odpowiadajacy pod wzgledem typéw i ilosci wymaganiom zawartym w Projekcie
organizacji zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.
Wykonawca przystgpujacy do wykonania sieci wodociagowe] powinien wykazaé sig
mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzetu:
> zurawi budowlanych samochodowych,
koparek podsigbiernych, przedsigbiernych,
spycharek kotowych lub gasienicowych,
sprzegtu do zageszczania gruntu,
weciagarek mechanicznych,
beczkowozow.
maszyn do przewiertdw pod drogami, ciekami wodnymi,
zgrzewarek,
agregatow pradotworczych.
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4 TRANSPORT

Warunki og6lne transportu podano w specyfikacji ,,WWymazania ogoélne”.

Samochody skrzyniowe i inne $rodki transportu odpowiadajace pod wzgledem typow i ilosci
wymaganiom zawartym w Projekcie organizacji robot zaakceptowanym przez Inspektora
Nadzoru.

4.1 Transport rur i ksztattek

Transport i sktadowanie rur i ksztaltek musza by¢ przeprowadzane przy ciaglej obserwacji
wlasciwosci tworzyw sztucznych i1 zewngtrznych warunkéw panujacych podczas procesu, tak,
aby wyroby nie byty poddawane zadnym szkodom. Rury i ksztaltki nie powinny mie¢ kontaktu z
zadnym innym materiatem, ktéry moglby uszkodzi¢ tworzywo sztuczne.

Rury moga by¢ przewozone na samochodach o odpowiedniej dlugosci w sposob zabezpieczajacy
je przed uszkodzeniem lub zniszczeniem.

Wykonawca zapewni przewoz rur w pozycji poziomej wzdtuz srodka transportu.

Wykonawca zabezpieczy wyroby przewozone w pozycji poziomej przed przesuwaniem i
przetaczaniem pod wplywem sit bezwtadnosci wystepujacych w czasie ruchu pojazdow.

Przy wielowarstwowym ukladaniu rur goérna warstwa nie moze przewyzsza¢ $cian $rodka
transportu o wigcej niz 1/3 $rednicy zewngtrznej wyrobu, nie dotyczy rur przewozonych w
wiazkach (pakietach).

Pierwsza warstwe rur nalezy uktada¢ na podktadach drewnianych, za$ poszczegdlne warstwy w
miejscach stykania si¢ wyrobow nalezy przektada¢ materialem wyscidtkowym (o grubosci
warstwy od 2 do 4cm po ugnieceniu).

Wytadunek rur w wigzkach wymaga uzycia podnosnika widlowego z plaskimi widtami lub
dzwigu z belka (trawersem). Nie wolno stosowaé zawiesi z lin stalowych lub tancuchéw. Gdy
rury zostaly zaladowane teleskopowo (rury mniejszej Srednicy wewnatrz rur o wigkszej
srednicy) przed roziadunkiem wiazki nalezy wyja¢ rury ,,wewngtrzne”. Gdy rury sa
roztadowywane pojedynczo mozna je zdejmowac re¢cznie (do $rednicy 250mm) lub z uzyciem
podnos$nika widlowego.

Nie wolno rur zrzucaé lub wlec. Przy transportowaniu rur luzem winny one spoczywac na calej
dhugosci na podlodze pojazdu. Pojazd musi posiada¢ wsporniki boczne w rozstawie max 2m.
Rury sztywniejsze winny znajdowac si¢ na spodzie. Jezeli dlugos¢ rur jest wigksza niz dtugosc¢
pojazdu, wielko$¢ nawisu nie moze przekroczy¢ 1 m.

4.2 Transport armatury

Transport armatury powinien odbywac si¢ samochodami w pozycji poziomej zabezpieczonej
przed przesuwaniem i przetaczaniem pod wpltywem sil bezwtadnosci wystepujacych w czasie
ruchu pojazdéw tak, aby wyroby nie byty poddawane zadnym szkodom.

4.3 Transport studzienek armaturowych

Transport studzienek armaturowych powinien odbywac si¢ samochodami w pozycji wbudowania
lub prostopadle do pozycji wbudowania.

Dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem przewozonych elementow, Wykonawca dokona ich
usztywnienia przez zastosowanie przektadek, rozporow i klindw z drewna, gumy lub innych
odpowiednich materiatlow.

Podnoszenie i opuszczanie studzienek nalezy wykonywaé¢ za pomoca minimum trzech lin
zawiesia rozmieszczonych réwnomiernie na obwodzie prefabrykatu.

4.4 Transport pokryw i wlazéw

Wilazy kanalowe moga by¢ transportowane dowolnymi s$rodkami transportu w sposob



zabezpieczony przed przemieszczaniem i uszkodzeniem.
Wiazy typu cigzkiego moga by¢ przewozone luzem, natomiast typu lekkiego nalezy uktada¢ na
paletach po 10szt. i taczy¢ tasma stalowa.

4.5 Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewni takie $rodki transportowe, ktére nie
spowoduja segregacji sktadnikow, zmiany sktadu mieszanki, zanieczyszczenia mieszanki i
obnizenia temperatury przekraczajacej granice¢ okreslona w wymaganiach technologicznych.

4.6 Transport kruszyw

Kruszywa moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu, w sposob zabezpieczajacy je
przed zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

4.7 Transport zestawu hydroforowego i kontenera pompowni
wody

Transport zestawu hydroforowego i kontenera pompowni powinien odbywac¢ si¢ zgodnie z
wytycznymi dostawcy, w oryginalnych zabezpieczeniach przed uszkodzeniami

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Wymagania ogolne

Ogolne warunki wykonania zgodne z specyfikacja ,,Wymagania ogo6lne”.

5.2 Roboty przygotowawcze

Wytyczenie trasy zgodnie ze specyfikacja ,,Roboty ziemne”.
Odwodnienie wykopu zgodnie ze specyfikacja ,,Roboty ziemne”.
Roboty ziemne zgodnie ze specyfikacja ,,Roboty ziemne”
Przygotowanie podioza zgodnie ze specyfikacja ,,Roboty ziemne”.

5.3 Roboty montazowe

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, to glgbokos¢ posadowienia rurociagu
powinny spetnia¢ ponizsze warunki:

> glebokos¢ posadowienia powinna wynosi¢ min. glgbokos$¢ przemarzania gruntu +0,2m

(gleboko$¢ przemarzania w zaleznosci od stref przemarzania gruntow, (zgodnie z PN).

Przy mniejszych zaglebieniach zachodzi konieczno$¢ odpowiedniego ocieplenia rurociagu.
Przewody wodociagowe nalezy utozy¢ zgodnie z wymaganiami normy PN-B-10725:1997. Rury
do budowy przewodow przed opuszczeniem do wykopu, nalezy oczys$ci¢ od wewnatrz i
zewnatrz z ziemi oraz sprawdzi¢ czy nie ulegly uszkodzeniu w czasie transportu i sktadowania.
Po przygotowaniu wykopu i podloza mozna przystapi¢ do wykonania robdt montazowych.
Odgalezienia 1 polaczenia z armatura wykonuje si¢ za pomoca zeliwnych ksztattek
przejsciowych. W celu prawidlowego wykonania montazu nalezy przygotowaé rury wykonujac
ukosowanie bosego konca pod katem 15° oraz zaznaczenie glebokosci zlacza. Zasuwy nalezy
montowac¢ w trakcie uktadania przewodow, na blokach z betonu.
Kaptur oslaniajacy polaczenie przedtuzenia wrzeciona z wlasciwym wrzecionem powinien
szczelnie przylega¢ do gornego kohierza zasuwy. Rura ochronna powinna szczelnie przylegac
do kaptura ostaniajacego oraz wystawac co najmniej 10cm nad spdd skrzynki ulicznej. Skrzynka
uliczna powinna by¢ ustawiona réwno z powierzchnia drogi lub chodnika na podparciu z blokow



betonowych lub cegly. Armatur¢ nalezy laczy¢ zgodnie z wytycznymi podanymi przez
producenta. Nalezy zwroci¢ uwage, aby powierzchnie wewngtrzne i zewngtrzne armatury byly
gladkie, czyste, pozbawione porow, wglebien i innych wad powierzchniowych. Stosowaé §ruby,
nakretki 1 podkladki ze stali nierdzewnej. Trasa przewoddéw wodociagowych i1 usytuowanie
armatury powinno by¢ trwale oznakowane w terenie. Przewody wodociagowe powinny by¢
ukladane w odleglosci od przebiegajacych réwnolegle innych przewodoéw zgodnie z wytycznymi
podanymi w PB.

Wodociqg 7 rur PE

Montaz przewodow wodociagowych z PE na dnie wykopu moze odbywaé si¢ na wczesniej
przygotowanym podlozu. Przewody winny by¢ ukladane w temperaturze powyzej +5°C. Rury
dostarczone na budow¢ powinny by¢ sprawdzone na szczelnos$¢, posiadac certyfikaty, nie moga
mie¢ widocznych uszkodzen. Rury przed opuszczeniem do wykopu powinny byé ponownie
sprawdzone oraz powinny by¢ zabezpieczone przez zalozenie tymczasowych zamknigé w
postaci zaslepek lub korkéw. Przewody powinny by¢ ukladane na glebokosci zgodnej z
projektem. Rury beda taczone poprzez zgrzewaniu z uzyciem zlacz elektrooporowych nalezy
przestrzega¢, aby powierzchnie taczone byly gladkie i czyste zeskrobana warstwa tlenku.
Hydranty moga by¢ instalowane bezposrednio na przewodzie poprzez trdjnik kotierzowy lub na
odgalezieniu od przewodu z zasuwa odcinajaca.

W przypadku montazu hydrantu bezposrednio na przewodzie, tréjnik pod hydrant powinien by¢
posadowiony na podlozu betonowym. Szczegdély montazu hydrantu powinny byé zgodne z
instrukcja producenta.

Montaz przewodéw z PE w temperaturze otoczenia nizszej od 0°C jest mozliwy. Jednakze z
uwagi na zmniejszong elastyczno$¢ tego materialu w niskich temperaturach, zaleca sig
wykonywa¢ potaczenia w temperaturze nie nizszej niz 0°C.

Przy opuszczaniu przewodu na dno wykopu, jak réwniez przy zmianie kierunku rur lezacych,
nalezy zwrdci¢ uwage na to, aby nie przekroczy¢ dopuszczalnego minimalnego promienia
zatamania, ktory dla rur PEHD moze wynosi¢ 50 x D (D - $rednica zewngtrzna). Przy czym
dopuszczalna warto$¢ wygigcia rur zalezy migdzy innymi od temperatury.

Jesli rury maja by¢ wyginane w temperaturze nizszej niz 0°C, nalezy przestrzegac specjalnych
instrukcji wydanych przez producenta.

Stanowisko do zgrzewania rur powinno si¢ znajdowa¢ w poblizu wykopu, w miejscu ostonigtym
przed bezposrednim nastonecznieniem i opadami atmosferycznymi.

Potaczone odcinki rur sa przenoszone z miejsca faczenia do miejsca utozenia.

Przyjecie odpowiedniego sposobu uktadania przewodu na dnie wykopu zalezy od technologii
wykonania ztaczy i innych wezléw oraz rodzaju wykopu.

Uktadanie opuszczonego na dno wykopu zmontowanego odcinka przewodu powinno odbywaé
si¢ na przygotowanym podiozu.

Potaczenie nowego odcinka przewodu z odcinkiem juz ulozonym mozna wykonywaé na
poboczu wykopu lub tez w wykopie po odpowiednim przygotowaniu miejsca i sprzg¢tu do
faczenia.

Oznaczenia uzbrojenia na przewodach kanalizacyjnych dokonuje si¢ za pomoca tablic
umieszczonych na istniejacych trwatych obiektach budowlanych lub specjalnych stupach, na
wysokosci okoto 2 m nad terenem, w miejscach widocznych, w odleglosci nie wigkszej niz 25 m
od oznaczonego uzbrojenia. Wzory tablic i wymagania co do tre$ci, wymiaréw, materiatlow,
wykonania, wykonczenia okresla PN-B-09700:1986.

5.4 Préba szczelnosci

Probg szczelno$ci przewodow wodociagowych nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z norma
PN-B-10725:1997.

W celu sprawdzenia szczelno$ci i wytrzymalosci polaczen przewodu nalezy przeprowadzic
proby szczelnosci. Proby szczelno$ci nalezy wykona¢ dla kolejnych odbieranych odcinkow



przewodu na zadanie inwestora lub uzytkownika nalezy réwniez przeprowadzi¢ probe
szczelnos$ci catego przewodu.
Zaleca si¢ przeprowadzi¢ probg ciSnieniowa hydrauliczna, jednakze w przypadkach
uzasadnionych wzgledami techniczno-ekonomicznymi mozna stosowac probg pneumatyczna.
Sposob przeprowadzania i pelny zakres wymagan zwiazanych z probami szczelnosci sa podane
w normie. Niezaleznie od wymagan okre$lonych w normie nalezy zachowaé nastgpujace
warunki przed przystapieniem do przeprowadzenia proby szczelnosci:
> zastosowane do budowy przewodu materialy powinny by¢ zgodne z obowiazujacymi
przepisami,
> odcinki poddawane probie szczelnosci moga mie¢ dlugos¢ okoto 200m w przypadku
wykopow o $cianach umocnionych lub ok. 300m przy wykopach nie umocnionych ze
skarpami
wszystkie ztacza powinny by¢ odkryte oraz w petni widoczne i dostgpne,
> odcinek przewodu powinien by¢ na calej swojej dlugosci stabilnie zabezpieczony przed
wszelkimi przemieszczeniami wykonana doktadnie obsypka,
> wszelkie odgalgzienia od przewodu powinny by¢ zamknigte,
> profil przewodu powinien umozliwia¢ jego odpowietrzenie w najwyzszych punktach
badanego odcinka,
> nalezy sprawdza¢ wizualnie wszystkie badane polaczenia.
W czasie prowadzenia proby szczelnosci nalezy w szczegolnos$ci przestrzega¢ nastgpujacych
warunkow:
> przewod nie moze by¢ nasloneczniony a zima temperatura jego powierzchni zewngtrznej
nie moze by¢ nizsza niz 1°C,
> napelnianie przewodu powinno odbywac si¢ powoli od najnizszego punktu,
> temperatura wody wykorzystywanej przy probie cisnienia nie powinna przekraczaé¢ 20°C,
> po calkowitym napetlnieniu woda i odpowietrzeniu przewodu nalezy pozostawi¢ go na 12
godzin w celu ustabilizowania,
> po ustabilizowaniu si¢ probnego ci$nienia wody w przewodzie nalezy przez okres 30
minut sprawdzac¢ jego poziom,
> w wypadku préby pneumatycznej napehlnianie przewodu powietrzem powinno si¢
odbywac¢ dwuetapowo z przeprowadzeniem ogledzin badanego odcinka migdzy etapami,
> po uzyskaniu ci$nienia probnego nalezy przewdd pozostawi¢ przez okres do 24 godzin
dla wyréwnania temperatury powietrza wewnatrz przewodu z temperatura otoczenia i po
tym czasie nalezy przystapi¢ do kontrolowania ci$nienia (wtasciwa proba szczelnosci
trwajaca nie dluzej niz 24 godziny) w odstgpach co 30 minut,
> caly przewdd moze by¢ poddany probie szczelno$ci dopiero po uzyskaniu pozytywnych
wynikow prob szczelnosci poszczegdlnych jego odcinkéw oraz po jego zasypaniu, Z
wyjatkiem miejsc taczenia odcinkow,

A\

Cisnienie probne P, powinno wynosic:

> dla odcinka przewodu o ci$nieniu roboczym p: do 1MPa, P, = 1,5p: lecz nie nizsze niz

1MPa,

> dla odcinka przewodu o ci$nieniu roboczym p: ponad 1MPa, p, = pr + 0,5 MPa,
Szczelnos$¢ odcinka i catego przewodu powinna by¢ sprawdzona zgodnie z obowiazujaca norma.
Po zakonczeniu proby szczelno$ci nalezy zmniejszy¢ ci$nienie powoli w sposob kontrolowany a
przewo6d powinien by¢ oprdézniony z wody.
Wyniki prob szczelno$ci powinny by¢ ujete w protokotach, podpisanych przez przedstawicieli
wykonawcy, nadzoru inwestycyjnego i uzytkownika.
Podczas badania powinien by¢é uzywany cechowany manometr tarczowy ($rednica tarczy
minimum 150mm) o zakresiec o 50% wigkszym od ci$nienia probnego i dzialce elementarnej
0,01MPa.



5.5 Zasypanie wykopow i ich zageszczenie
Zasypywanie wykopow zgodnie ze specyfikacja ,,Roboty ziemne”.

5.6 Plukanie i dezynfekcja przewodu

Po uzyskaniu pozytywnych wynikow proby szczelnosci nalezy przewod poddaé plukaniu
uzywajac w tym celu czystej wody wodociagowej. Predkos¢ przeplywu wody powinna
umozliwi¢ usunigcie wszystkich zanieczyszczen mechanicznych wystepujacych w przewodzie.
Woda pluczaca po zakonczeniu ptukania powinna by¢ poddana badaniom fizykochemicznym i
bakteriologicznym.

Jesli wyniki badan wskazuja na potrzebe dezynfekcji przewodu, proces ten powinien by¢
przeprowadzony przy uzyciu wodnych roztwor6w wapna chlorowanego Iub roztworu
podchlorynu sodu w czasie 24godz. Po tym okresie kontaktu pozostatos¢ chloru w wodzie
powinna wynosi¢ okoto 10mgCl,/dem®. Po zakoficzeniu dezynfekcji i spuszczeniu wody z
przewodu nalezy ponownie go wyptukac.

5.7 Kontenerowa pompownia wody

Wykonanie $cisle z wytycznymi producenta technologii pompowni, dokumentacja techniczna i
normami.

5.8Wady robot spowodowane przez  poprzednich
wykonawcow

Jezeli Wykonawca wykonal roboty zgodnie z wymaganiami dokumentacji projektowej i
specyfikacji, a zaistniala wadliwo$¢ tych robdt spowodowana zostala robotami wykonanymi
poprzednio przez innych wykonawcow, to Inspektor Nadzoru zleci taki sposob postepowania z
poprzednio wykonanymi robotami, aby wyeliminowa¢ ich wady, a Wykonawca wykona
dodatkowe roboty zlecone przez Inspektora Nadzoru na koszt Zamawiajacego.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Wymagania ogolne

Ogblne zasady kontroli jakosci podano w specyfikacji ,,Wymagania Ogdlne”.

6.2 Kontrola i badanie w trakcie rob6t i odbioru

Przedmiotem kontroli jako$ciowej bedzie zgodno$¢ wykonanych robot i uzytych materiatow z
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacjami Technicznymi i Poleceniami Inspektora Nadzoru.

W ramach kontroli jakosci nalezy:

poddac¢ rurociagi probie na szczelno$é,

sprawdzi¢ usytuowanie armatury,

sprawdzi¢ zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,

sprawdzi¢ podparcia, podwieszenia armatury, rurociagow,

sprawdzi¢ prawidlowos$¢ wiercenia otworow i wykonania przej$¢ przez przeszkody,
sprawdzi¢ szczelno$¢ zamykania zasuw, nawiertek,

sprawdzi¢ prawidlowos$¢ zamontowania rur ochronnych.

VVVVVVYY

Badanie materiatow

Uzyte materialy do wodociagu powinny by¢ zgodne z projektem. Sprawdzenie uzytych
materialow do budowy wodociagu przez poro6wnanie ich cech z wymaganiami okreslonymi w
projekcie.



Badanie zgodnosci 7 projektem

>
>
>

>
>

sprawdzenie, czy zostaly przedtozone wszystkie dokumenty,

sprawdzenie dokumentéw pod wzglgdem merytorycznym i formalnym,

sprawdzenie czy zmiany wprowadzone w trakcie wykonywania robdt zostaly wniesione
do projektu i dostatecznie umotywowane w Dzienniku Budowy zapisem potwierdzonym
przez Inspektora Nadzoru,

sprawdzenie rzednych zalozonych taw celowniczych w nawiazaniu do reperow,
sprawdzenie czy poszczegbline fazy rob6t wykonano zgodnie z dokumentami.

Badanie glebokosci utoZenia przewodu i wielkosci przykrycia
Badanie przeprowadza si¢ przez pomiar:

>
>
>

rz¢dnej podloza przy uzyciu niwelatora,

wysokosci przewodu w przekroju poprzecznym,

obliczenie roznicy wysokosci h, pomigdzy suma wynikow pomiarow jw., a rzedna
projektowanego terenu w danym punkcie.

Badanie w zakresie budowy przewodu i obiektow

>

badanie ulozenia przewodu — sprawdzenie oparcia przewodu wzdtuz catej dlugosci i na
szerokos$ci co najmniej Y4 obwodu rury, symetrycznie do ich osi. Badanie nalezy
przeprowadzi¢ przez ogledziny zewngtrzne,

badanie ulozenia przewodu w planie — sprawdzenie kierunku osi przewodu wykonanego
wedlug rysunkoéw w projekcie z doktadnoscia do Scm, w trzech wybranych miejscach
badanego odcinka,

badanie utozenia przewodu w profilu — sprawdzenie rzednych kolejnych studzienek przez
pomiar i pordwnanie z rzednymi w projekcie, lub przez pomiar rzednych w dowolnie
wybranych punktach przewodu po jego wierzchu poza ztaczami rur i poroOwnanie z
wyliczonymi rzednymi wg projektu. Pomiaru nalezy dokona¢ w trzech wybranych
punktach badanego odcinka przewodu,

badanie wykonania zmiany kierunku utozonego przewodu w planie i profilu — badanie
nalezy przeprowadzi¢ przez ogledziny zewngtrzne oraz pomiary. Pomiar promienia tuku
oraz gabarytOw wykonuje si¢ przy uzyciu tasmy stalowej i miarki z dokladnoscia do
lcm,

badanie potaczenia rur i prefabrykatow — sprawdzenie wykonania pofaczen nalezy
przeprowadzi¢ przez ogledziny zewngtrzne.

6.3 Dopuszczalne tolerancje przy odbiorze

VVVYVYY

odchylenie osi rurociagu od ustalonej w planie nie powinno wynosi¢ wigcej niz + Scm,
odchylenie grubosci warstwy podtoza nie powinno przekracza¢ + 3,0cm,

odchylenie szerokos$ci warstwy podfoza nie powinno przekraczaé + 5,0cm,

odchylenie spadku ulozonego rurociagu od przewidzianego w projekcie nie powinno
przekracza¢ -10%.

7 OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot
Ogblne zasady obmiaru robo6t podano w specyfikacji ,,WWymagania ogolne”.

7.2 Jednostki obmiaru

Jednostka obmiaru jest:



mb - ulozenie rurociagu, rur ochronnych, wykonania przewiertu,

szt - ksztaltki, armatura, oznakowanie zasuw tabliczkami, uszczelnienie koncoéwek
rur ochronnych i przewiertowych, zabezpieczenie kabli rurami AROT,

kpl - kontener, zestaw hydroforowy,

zlqcze - potaczenie rur PE,

m?® —  bloki oporowe,

szt - studzienki

wcinka - wecinka do istniejacej sieci.

8 ODBIOR ROBOT

8.1 Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w specyfikacji ,,Wymagania ogélne”.

8.2 Warunki szczegotowe odbioru roboét

Odbior techniczny nastgpuje po zakonczeniu montazu i przeprowadzeniu badan jak w pkt. 6.2.
Nalezy sprawdzi¢:
> zgodno$¢ wykonania z Dokumentacja Projektowa i zapisami w Dzienniku Budowy,
uzycie wlasciwych materialow oraz dokumenty dotyczace jakosci tych materiatow,
prawidlowo$¢ zamontowania i dzialania armatury,
prawidtowo$¢ wykonania rurociagdw i ich potaczen, przewiertow,
prawidtowo$¢ wykonania izolacji,
> szczelno$é przewodow.
W trakcie odbioru nalezy:
> sprawdzi¢ zgodnos¢ wymagan projektowych przy uwzglednieniu wprowadzonych zmian,
ze stanem faktycznym wynikajacym z wpiséw do Dziennika Budowy, oraz Pomiarow i
badan,
> sprawdzi¢ naniesienia zmian projektowych do dokumentacji powykonawczej,
> sprawdzi¢ w Dzienniku Budowy realizacj¢ wpisow dotyczacych Robot,
> dokona¢ szczegotowych ogledzin.

9 PODSTAWA PLATNOSCI

YV V V V

9.1 Ogo6lne wymagania

Og6Ine wymagania dotyczace ptatno$ci podano w specyfikacji ,,Wymagania ogdlne”.

9.2 Ptatnosci

Platnosci beda dokonywane na podstawie obmiaru robdt zgodnie z pkt. 7.2. niniejszej
specyfikacji.
Zakres Robot jest podany w pkt. 1.3 niniejszej specyfikacji.
Cena wykonania rob6t obejmuje odpowiednio:
> roboty geodezyjne, pomiarowe i przygotowawcze,
> sporzadzanie niezbednych rysunkow wykonawczych, warsztatowych, montazowych lub
opracowan
zakup 1 dostarczenie materialow do miejsca ich wbudowania,
wykonanie robdt objetych specyfikacja,
wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej,
pomiary i badania laboratoryjne ,

YV V V V



> uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot.

10 PRZEPISY ZWIAZANE

Roboty beda wykonywane w bezpieczny sposob, scisle w zgodzie z Polskimi Normami(PN) lub
odpowiednimi normami Krajow UE .

10.1 Normy

PN-B-10725:1997

Wodociagi — Przewody zewngtrzne — Wymagania i
badania.

PN-M-74085:1963

Armatura przemystowa. Klucz do zasuw i
hydrantow.

PN-M-74081:1998

Armatura  przemystowa.  Skrzynki  uliczne
stosowane w instalacjach wodnych i gazowych.

PN-B-09700:1986

Tablice orientacyjne do oznaczania uzbrojenia na
przewodach wodociagowych.

PN-EN 1SO 1127:1999

Rury ze stali nierdzewnych. Wymiary, tolerancje i
teoretyczne masy na jednostke dlugosci

PN-EN 206-1:2003

PN-EN 206-1:2003/A1:2005
PN-EN 206-1:2003/A2:2006
PN-EN 206-1:2003/Ap1:2004

Beton Czg$¢ 1: Wymagania, wlasciwosci,
produkcja 1 zgodno$¢

PN-B-06714

Kruszywa mineralne. Badania

PN-EN 14384:2005

Hydranty nadziemne (oryg.)

PN-EN 805:2002
PN-EN 805:2002/Ap1:2006

Zaopatrzenie w wode  Wymagania dotyczace
systemow zewngtrznych i ich czgsci sktadowych

PN-EN 12201-1:2004
PN-EN 12201-2:2004
PN-EN 12201-3:2004
PN-EN 12201-4:2004
PN-EN 12201-5:2004
PKN-CEN/TS 12201-7:2007

Systemy przewoddéw rurowych z  tworzyw
sztucznych do przesytania wody — Polietylen (PE)
Czes¢ 1: Wymagania og6lne

Czes¢ 2: Rury

Czesc¢ 3: Ksztaltki

Cze$¢ 4: Armatura

Czes$¢ 5: Przydatnos$¢ do stosowania w systemie
Czes$¢ 7: Zalecenia do oceny zgodnos$ci

PN-1SO 4064-1:1997

Pomiar objetosci wody w przewodach —
Wodomierze do wody pitnej zimnej — Wymagania

10.2 Inne

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlano-Montazowych — tom 11 ”Warunki
techniczne wykonania 1 odbioru rurociagdéw z tworzyw sztucznych”,
Instrukcja montazowa producentdw rur i armatury.




